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Im Interesse der Benutzer-Sicherheit sollte dieses
Gerat wieder auf seinen urspriinglichen Zustand
eingestellt, und nur die vorgeschriebenen Ersatz-
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TECHNISCHE DATEN

Elektronischer Bandprozessor RT-7100H/HB

Stromversorgung: Wechselstrom 110/220/240 V, 50/60 Hz
Leistungsaufnahme: 40 Watt
Bestilickung: 1 LS! (Integrierter Schaltkreis héchster

Packungsdichte)
5 IC’s (Integrierte Schaltkreise)
103 Transistoren
107 Dioden
13 Leuchtdioden (LED)
Abmessungen: Breite: 430 mm
Hohe: 144 mm
Tiefe: 371 mm
Gewicht: 11,5 kg
Gleichlaufschwankungen: 0,15% (DIN 45 500)
Frequenzgang: Normalband:
20 Hz bis 15.000 Hz (DIN 45 500)
Fe-Cr-Band:
» 20 Hz bis 18.000 Hz (DIN 45 500)
Maxell UDXL II:
20 Hz bis 17.000 Hz (DIN 45 500)

Rauschabstand: Dolby-Rauschunterdrickung
ausgeschaltet: 57 dB
eingeschaltet: 67 dB (iber 5 kHz)

Eingangsempfindlichkeit und -impedanz:

Mikrofon: 0,2 mV/6,8 kOhm

Line: 63 mV/50 kOhm

Aufnahme/Wiedegabebuchse:
0,1 mV/kOhm

Ausgangspegel und Belastungsimpedanz:

Kopfhorer: 125 mV (0" dB) 8 Ohm
Line: 1000 mV (0" dB) 50 kOhm
Aufnahme/Wiedergabebuchse:

1000 mV ("*0"” dB) 50 kOhm

* Anderungen der technischen Daten jederzeit ohne Vorankiindigung
vorbehalten.

NETZSPANNUNGSWAHL

Die fir dieses Gerat voreingestellte Netzspannung muf} vor dem Verbin-
den des Netzsteckers mit einer Netzsteckdose lberpriift werden.
Stintmt die Einstellung der Netzspannung nicht mit der im Einsatzge-
biet vorhandenen Spannungszahl {iberein, muR diese mit dem Span-
nungswahler wie folgt neueingestellt werden.

Den Netzspannungswahler mit einem Schraubenzieher so drehen,
daR die Spannungsaahl der &rtlichen Netzspannung im Anzeigefenster
unter der Spannungseinstellschraube sichtbar wird.
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Abbildung 2—-1



ABBILDUNG UND ERKLARUNG DER BEDIENUNGSELEMENTE

< Elektronischer Bandprozessor RT-7100H/HB >
* Frontplatte

Netzschalter

Schaltuhr-Bereitschaftsschalter

Pieptontaste
o Stereo-Kopfhoérerbuchse
Taste fir Eingabe der gegenwartigen Programmzahl|
(6) APMSTaste
APMS-Ubersprung-/Priiftaste

Tasten fir Zahlwerkspeicher 1 und 2
Q Tasten fir Direktzahlwerkspeicher 1 und 2
Bandzahlwerktaste
@ Zahleneingabetasten
@ Eingabel Gschtaste
@ Eingabeeinstelltaste
@ Kassettenfach
Kassettenauswurftaste (EJECT)
@ Mikrofon-Aussteuerungsregler
Q Leuchtstoff-Pegelmeter
@ Line/DIN-Aussteuerungsregler
Ausgangspegelregler
EIN/AUS-Schalter fiir Spitzenpegelhalt ("'Peak )
Schalter fir Spitzenpegelhalt-Rickstellautomatikbetrieb
Mikrofonbuchsen
@ Wiedergabeautomatiktaste
Wiederholautomatiktaste
Suchautomatiktaste
Stop-Taste
APSS-Riicklauftaste
APSS-Vorlauftaste
@ Riickspultaste
@ Wiedergabetaste
Schnellvorlauftaste

Aufnahmetaste

EREEEEEREHERRE®E)

Pausentaste
Zwischenraumautomatiktaste

@ Dolby-Rauschunterdriickungsschalter
UKW-Multiplexfilterschalter

Tonbandwahlschal ter

* Rickplatte

Line-Eingangsbuchsen

B OE®

DIN-Aufnahme-/Wiedergabebuchse (5-polig 180°)
Line-Ausgangsbuchsen

Eingangswahlschalter fiir Line/Din-Eingang

Buchse fir die als Sonderzubehoér erhaltliche Optonica-
Zeitschaltuhr AD-200T (H, B, S oder D)
Netzspannungswéhler

Netzzuleitungskabel

* Flassigkristallanzeigen (LCD)

APMS-Betriebsanzeige

96,

Zahlwerkspeicher-Betriebsanzeige

Programmierungsanzeige

@ Anzeige fur Eingabe der gegenwartigen Programmzahl

@@ @SRDE®

Anzeige fir Wiedergabeautomatikbetrieb
Anzeige flr Wiederholautomatikbetrieb
Anzeige fur Suchautomatikbetrieb
Bandlaufrichtungsanzeige

Anzeige flir nachste Adresse
Betriebsartenanzeige fir die Zahlenwah| des gegenwartigen
Programmstiickes
APMS-Speichereingabeanzeige
APMS-Betriebsartenanzeige
Speichereingabeanzeige fiir Zahlwerkspeicher 1
Betriebsartenanzeige flr Zahlwerkspeicher 1
Speichereingabeanzeige fir Zahlwerkspeicher 2
Betriebsartenanzeige fir Zahlwerkspeicher 2

Betirebsartenanzeige fir gegenwartige Bandzahlwerkzahl
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ZERLEGEN

Anmerkungen:

Um die Sicherheit der Wartungsperson und beste Leistungs-
fahigkeit des Gerétes zu gewahrleisten, sollte bei Wartungarbeiten
an diesem Gerat folgendes beachtet werden:

1.

2.

Darauf achten, daR der Netzstecker vor Beginn der Service-
Arbeiten aus der Steckdose gezogen wurde.

Eine Anzahl von Nylon-Kabelhalter werden in diesem Gerat
zur Halterung von Kabelstrdngen verwendet. Sollten einige
dieser Kabelhalter bei den Wartungsarbeiten entfernt werden,
muR darauf geachtet werden, daR sie wieder an den selben
Platz eingesetzt werden.

ENTFERNEN DES GEHAUSES

1. Die vier Schrauben, die das Gehause befestigt halten,
(jeweils zwei Schrauben auf der rechten und linken
Seite) entfernen. Das Gehause kanp nun abgenommen
werden. (Siehe Abb. 5—1)

2. Den Gerateboden festhalten, das Gehé&useoberteil
anheben und entfernen. (Siehe Abb. 5—1)

ENTFERNEN DER BODENABDECKUNG

1. Das Gerat umdrehen, und die 15 Schrauben, die die
Bodenabdeckung befestigt halten, entfernen. (Siehe
Abb. 5—-2)

2. Die Bodenabdeckung nun nach hinten schieben und
entfernen. (Siehe Abb. 5—2)

ENTFERNEN DER FRONTPLATTE

1. Das Gehause und die Bodenabdeckung in Ubereinstim-
mung mit den Anweisungen zum Entfernen der Boden-
platte und des Gehduses entsprechend entfernen.

2. Die Kassettenauswurftaste (EJECT) dricken und
die Kassettenfachtir entfernen. (Siehe Abb., 5-3)

3. Die finf Knoépfe (mic/line/output) durch Abziehen
entfernen. (Siehe Abb. 5-3)

3. Elektrische Verbindungen zwischen Kreisen und Leiterplatten

werden in diesem Gerat durch eine Anzahl von Steckverbin-
dungen bewerkstelligt. Darauf achten, daf® diese Steckverbin-
dungen nicht falsch verbunden werden.

Die in das Gerat eingebauten C-MOS LSI’s vor statischer
Elektrizitdt, eventuell durch Wartungsarbeiten erzeugt,
schitzen.

:A;-‘I 2 Schrauben (Rechte Seite)
2 Schrauben (Linke Seite)

Abbildung 5—-1
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Abbildung 5-3

4. Die vier Schrauben, die die Frontplatte und den Meterrahmen
am unteren Teil befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 6—1)

5. Die finf Schrauben, die die Frontplatte und die Mecha-
nismusblockabdeckung am unteren Teil befestigt halten,
entfernen. (Siehe Abb. 6—2)

6. Die vier Steckverbindungen (CNS38, 39, 40, 103) durch
Herausziehen abtrennen. (Siehe Abb. 6—2)

7. Die Frontplatte nun vorsichtig vom Chassis abziehen. (Siehe
Abb. 6-2)

@ ENTFERNEN DES MECHANISMUSBLOCKS

1. Das Gehause und die Bodenabdeckung in Ubereinstimmung
mit den Anweisungen zum Entfernen der Bodenplatte und
des Gehéauses entsprechend entfernen.

2. Die sechs Schrauben, die den Mechanismusblock am unteren
Teil befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 6—1)

3. Die zwei Schrauben, die den Mechanismusblock am oberen
Teil befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 6—2)

4. Die finf Steckverbindungen (CNS6, 34, 101, 102) durch
Herausziehen abtrennen. (Siehe Abb. 6—2)

5. Den Mechanismusblock nun nach hinten schieben und durch

Anheben entfernen. (Siehe Abb. 6—2)

ENTFERNEN DER MECHANISMUSSTEUERUNGSSCHAL-

TER-LEITERPLATTE

1. Die zwei Schrauben, die die Mechanismussteuerungsschalter-
Leiterplatte befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 6—3)

2. Die Mechanismussteuerungsschalter-Leiterplatte nun vor-
sichtig von der Frontplatte abnehmen.

[ F ] ENTFERNEN DER TONBANDWAHLANZEIGELEITERPLAT-

TE

1. Die Frotplatte in Ubereinstimmung mit den Anweisungen
zum Entfernen der Frontplatte entfernen.

2. Dei zwei Schrauben, die die Bandwahlanzeigeleiterplatte
befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 6—3)

3. Die Bandwahlanzeigeleiterplatte nun vorsichtig von der
Frontplatte abnehmen.

[Ccl-4: 4 schrauben

Abbildung 6—1
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Abbildung 6—2
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'E -1 : 2 Schrauben

Abbildung 6-3



[ G] ENTFERNEN DER MIKROPROZESSOR-GESTEUERTEN
EINHEIT
1. Die Frontplatte in Ubereinstimmung mit den Anweisungen
zum Entfernen der Frontplatte entfernen.
2. Die drei Schrauben, die die mikroprozessor-gesteuerte Ein-
heit befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 6—3)
3. Die mikroprozessor-gesteuerte Einheit nun vorsichtig heraus-
nehmen.
4. Die zwei Steckverbindungen (CNS43, 44) durch Herauszie-
hen abtrennen. (Siehe Abb. 6—3)
* Zerlegen der mikroprozessor-gesteuerten Einheit
a) Die drei Lampen (PL1, 2, 4) herausziehen. (Siehe Abb.
7-1)
b) Die zwei Schrauben, die dié Abschirmplatte befestigt
halten, entfernen. (Siehe Abb.7—1)
c) Die vier Schrauben, die den LCD-Halter und den Lampen-
halter befestigt halten, entfernen. (Siehe Abb. 7—2)
d) Die LCD-Anzeigeplatte und den Konduktivgummi heraus-
nehmen. (Siehe Abb. 7-3)
e) Die Schraube, die die Leiterplatte befestigt halt, entfernen.
(Siehe Abb. 7—4)
f) Den Abstandshalter und den Filter herausnehmen. (Siehe
Abb. 7—4)
g) Den Konduktivgummischalter herausnehmen. (Siehe Abb.
7-5)
h) Die Tastenabschirmplatte herausnehmen. (Siehe Abb. 7—6)

Anzeigeplatte

— Abstandshaiter  Filter

Abbildung 7—-4
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MECHANISCHE EINSTELLUNGEN

EINSTELLEN DES KOPFHUBS (Siehe Abbildung 8—1)
1. Einen Hubmesser anbringen und das Gerédt auf Wiedergabebetrieb 3. Erst nach zufriedenstellenden Ergebnissen der obigen Einstellun-
einstellen. Dann nachpriifen, ob sich der Hub des Aufnahme-/ ’ gen die Tauchspulenschrauben festziehen.
Wiedergabekopfes, bzw. Loéschkopfes innerhalb der vorgeschrie-
benen Werte befindet.
2. Das Gerdt auf APMS-Betrieb einstellen und nachpriifen, ob sich
der Hub des Aufnahme-/Wiedergabekopfes und des Ldschkopfes
innerhalb der vorgeschriebenen Werte befindet.
Ist dies nicht der Fall, die Tauchspulenposition entsprechend ein-
stellen,

(——1 mm+02mm  $34imm*02mm 4.9mm *0.2mm
I

Aufnahme-/ Léschkopf Aufnahme-/
Wiedergabekopf Wiedergebekopf
[ Wiedergabebetrieb ] APMS-Betrieb

Abbildung 8—1

Abfwickeldrehscheibe

B EINSTELLEN DES AUFWICKELZWISCHENROLLENDRUCKES

(Siehe Abb. 8—2)

1. Das Gerat auf Wiedergabebetrieb einstellen.

2. Den Teil A mit Hilfe eines Spannungsmessers wegziehen, um
die Aufwickelzwischenrolle von der Aufwickeldrehscheibe zu
trennen. Dann den Spannungsmesser langsam loslassen und
den angezeigten Wert ablesen, wenn sich die Aufwickelscheibe
zu drehen beginnt.

3. Im Normalfall zeigt der- Spannungsmesser 65 bis 95 gr an.
Werden diese Werte nicht erreicht, die Aufwickelzwischenrol- Aufwickelrolle A
lendruckfeder durch entsprechendes Biegen justieren, oder die
Feder durch eine neue ersetzen.

Aufwickelzwischen-
rollendruckfeder

Spannungsmesser

(100gr.)

Abbildung 8—2
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m (UBERPRUFEN DES ABSTANDS (Siehe Abbildung 9—1)

1. Das Gerat ‘auf Wiedergabebetireib einstellen und nachpriifen,
ob der Abstand zwischen den verschiedenen Teilen vorschrifts-
maRig ist; diese Uberpriifung fir alle angegebenen Teile vor-
nehmen.

2. Das Gerit auf APMS-Betrieb einstellen und nachpriifen, ob
der Abstand zwischen den verschiedenen Teilen vorschrifts-
maRig ist; diese Uberpriifung fir alle angegebenen Teile vor-
nehmen.

3. Wird bei der Uberpriifung gemaf den obigen Schritten 1 oder 2
ein unvorschriftsméRiger Abstand festgestellt, die betreffen-
den Teile gem3R Abbildung 9—1 einstellen, und auRerdem
nachpriifen, ob die Riickfihrung des Unterchassis normal ist.

4. Das Gerat auf Stop-Betrieb einstellen und nachprifen, ob die
Schnellvorlauf-/Riickspulrolle festen Kontakt mit der Abwickel-
und Aufwickeldrehscheibe hat.

Schnellvorlauf-/
Riickspulzwischenrolle

Mehr als 0,3 mm Mehr als 0,3 mm

~

Abwickeldrehscheibe

_ Tonwelle —— Aufwickelscheibe

Einstellpunkt

S :D]:J
ﬂ»f Unterchassis

s

Abstand Wiedergabebetrieb

Aufwickeldrehscheibe

Aufwickelzwischenrolle

Tonwelle

Abwickeldrehscheibe

Aufwickeldrehscheibe

\

Tonwelle
Aufwickelzwischenrolle

Mehr als 0,3 mm )(

Abstand APMS-Betrieb

Abbildung 9—-1

®m (UBERPRUFEN DES DREHMOMENTS BEIM WIEDERGABE-/

SCHNELLVORLAUF-/RUCKSPULBETRIEB

(Siehe Abbildung 9—2)

1. Eine DrehmomentmeRspule an der Drehscheibe (Aufwickel-
seite in der Wiedergabe- bzw. Schnellvorlauf-Betriebsart und
Abwickelseite in der Riickspul-Betriebsart) anbringen.

2. Dann die Kraft des Spannungsmessers allméhlich reduzieren,
damit sich die Spule in dieselbe Richtung wie die Drehscheibe
dreht und dabei den Drenmomentwert ablesen.

Betriebsart Drehmomentwert
Wiedergabe 35— 60gr.cm
Schnellvorlauf 90 — 145gr.cm
Rickspulung 90 —145gr.cm

Drehscheibe

20 ¢ (25/32")

MeRspule

Spannungsmesser

Abbildung 9-2

B EINSTELLEN DES ANDRUCKROLLENDRUCKES

(Siehe Abb. 10—-1)

1. Das Gerat auf Wiedergabebetrieb einstellen.

2. Den Teil mit Hilfe eines Spannungsmessers driicken,
um die Andruckrolle von der Tonwelle zu trennen. Dann
nachpriifen, ob der Spannungsmesser 400 bis 500 gr.
anzeigt, wenn sich die Andruckrolle nicht mehr dreht.

3. Wird beim Uberpriifen im obigen Schritt 2 festgestellt,
daR andere Werte als 400 bis 500 gr. angezeigt werden, die
Druckfeder der Andruckrolle durch eine neue ersetzen.

m UBERPRUFEN DES KASSETTENEINLAGEDRUCKS

(Siehe Abb. 10—-2)

1. Eine Kassette in das Gerat einlegen und das Gerat in hori-
zontaler Lage halten.

2. Mit einem Spannungsmesser auf Punkt @ (Abb. 10-2) in
Pfeilrichtung driicken, bis sich die Kassette zu bewegen
beginnt. Dann nachprifen, ob der vom Spannungsmesser
angezeigte Wert 230 bis 290 gr. erreicht.

Anmerkung:

« Kein Zwischenraum darf zwischen der Kassette und dem
Kassettendruckhebel vorhanden sein.

» Kein Zwischenraum zwischen der Kassette und den Fiih-
rungsstiften darf durch die Vorgange im Schritt 2 verur-
sacht werden.

® (BERPRUFEN DES SCHALTERBETRIEBS

1. Eine Kassette in den Kassettenhalter einlegen und diesen
schlieRen. Dann nachpriifen, ob der Kassettenhalterschalter
(SW20) und der Lo&schschutzschalter (SW18) normal
eingeschaltet werden. Uberpriifen, daB im Fall der
Benutzung einer Kassette mit herausgebrochenen L&sch-
schutzzungen, der Ldschschutzschalter (SW18) nicht ein-
geschaltet werden kann.

2. Die Kassettenauswurftaste driicken und nachprifen, ob
sich der Kassetteneinlegungsschalter (SW19) richtig ein-
schaltet. Der L&schschutzschalter (SW18) muR sich sofort
einschalten.

3. Sollte bei den obigen Uberprifungen ein unzuldssiger
Betrieb der Schalter festgestellt werden, die Schalter durch
die Einstellschrauben entsprechend justieren.

-10—

Tonwelle

Andruckrolle

Druckfeder __

Aufwickelseite

Abbildung 10-1

Druckfeder

=\

Kassette

O O

Jo0 ® 0o\
e

Flhrungsstift Flhrungsstift

Abbildung 10—-2

Kassettenhalterschalter (SW20)

Kassetteneinlegungsschal ter
(SW19)

Loschschutzschalter (SW18)

Einstell-
schrauben

Abbildung 10-3



®m EINSTELLEN DES DRUCKABSTANDS DER SCHWUNG-
SCHEIBE (Siehe Abb. 11—1)

1.

Die Schraube zum Einstellen des Druckabstands der
Schwungscheibe langsam im Uhrzeigersinn drehen, bis
kein Druckabstand mehr vorhanden ist. (Null)

Danach die erwahnte Schraube um 1/5 bis 3/5 Umdrehung
entgegen dem Uhrzeigersinn drehen. Da die Schrauben-
gewindesteigung 0,5 mm betragt, ergibt sich ein Druck-
abstand von 0,1 bis 0,3 mm.

B EINSTELLEN DER BANDGESCHWINDIGKEIT
(Siehe Abb. 11-2)

1.

Einen Frequenzzihler iber einen 50 Kiloohm-Blindwider-
stand an die Line-Ausgangsbuchse anschlieflen.

2. Eine Testkassette (MTT-111, 3 kHz) zum Abspielen (ab
Bandmitte, jedoch nicht vom Bandanfang oder Bandende)
verwenden.

3. Einen Schlitzschraubenzieher zum Einstellen der Motor-
geschwindigkeit auf eine Wiedergabefrequenz von 2970
bis 3030 Hz verwerden.

Anmerkung:

Vor dieser Einstellung nachpriifen, ob die Motorriemenschei-
be, der Antriebsriemen, das Schwungrad, die Aufwickelscheibe
die Aufwickelzwischenrolle und die Aufwickeldrehscheibe
nicht verschmutzt sind.

Wiedergabebetrieb

Aufwickelscheibe

Aufwickelzwischenrolle

0,1~0,3mm

i

4

Schwungscheibe
/

7

L

-

—

Druckeinsteller
Abbildung 11-1

Testkassette
(MTT-111)

X P IR
- RS
“:—, Tonwellen-
__motor

Frequenzzihler

N

50 kOhm

\

Ausgang

Abbildung 11-2
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ELEKTRISCHE EINSTELLUNGEN

B EINSTELLEN DES AUFNAHME-/WIEDERGABEKOPFAZIMUTS /
(Siehe Abbildung 14—1)

1.

2.

Testkassette
MTT-114

Ein Rohrenvoltmeter an den Testpunkt (TP102, TP202) an-
schlieRen.

Eine Testkassette (MTT-114, 10 kHz, 2560 pWb/mm, mit —10dB
aufgenommen) in das Gerat einlegen.

Den Tonbandwahischalter auf die ‘‘normal’-Stellung und den
Dolby-Schalter (SW3) auf die “‘off’’-Stellung stellen.

Das Gerat auf Wiedergabebetrieb einstellen und die Kopfazimut-
Einstellschraube so einstellen, daR die Wiedergabeausgangs-
spannung auf dem Réhrenvoltmeter den Maximalwert erreicht.

Rohrenvoltmeter Oszilloskop

Wiedergabebetrieb TP102 E}

TP202

Masse

Gerat L-o O
O

(o O

Masse

Abbildung 14-—-1

B EINSTELLEN DER AUFNAHMEVERSTARKER-VORMAGNETI- \/
SIERUNGSSTROM / VORMAGNETISIERUNGSSCHWINGUNGS-
FREQUENZ (Siehe Abbildung 14—2)

1.

2.

Das Réhrenvoltmeter iiber den Widerstand (R101, R201) an der
Aufnahme-/Wiedergabe-Leiterplatte anschlieRen.

Den Bandwahlschalter auf die ‘“CrO2"-Stellung und den Dolby-
Schalter (SW3) auf die “off’’-Stellung stellen.

Die Vertikaleingangsklemme des Oszilloskops an das Rd&hren- 5.
voltmeter und die Horizontaleingangsklemme an den Kristall- 6.

schwinger anschlieRen.
Das Gerat auf Aufnahmebetrieb einstellen und die Vormagne-

tisierungsschwingspule (L303) so einstellen, daR die Vormag-
netisierungsschwingfrequenz 85 * 2 kHz betrégt, wahrend dabei
die Lissajoussche Wellenform auf dem Oszilloskop beobachtet
wird.

Den Bandwahlschalter auf die “‘normal’-Stellung stellen.

Den halbeinstellbaren Widerstand (VR301, VR302) zum Ein-
stellen des Vormagnetisierungsstroms so einstellen, dal das
Rohrenvoltmeter 40 mV anzeigt.

»
Aufnahme-/ .
Aufnahmebetrieb & Wiedergabekopf Rohrenvoltmeter ~Oszilloskop

&

R101, R201 )‘-\

Kristallschwinger
O (og
O

Abbildung 14-2
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m UBERPRUFEN DES AUFNAHMEVERSTARKER-LOSCH- /

A

STROMS (Siehe Abbildung 15—1)

1.

2.

Das Rohrenvoltmeter Gber den Widerstand (R301) an der Auf-
nahme-/Wiedergabe-Leiterplatte anschiieen.

Den Tonbandwahlschalter auf die “normal’’-Stellung und den
Dolby-Schalter (SW3) auf die “off’’-Stellung steilen,

Das Gerdt auf Aufnahmebetrieb einstellen und nachpriifen,
ob das Rohrenvoltmeter einen Ldschstrom von 50 bis 110 mV
anzeigt.

Aufnahmebetrieb Léschkopf

R301

Rohrenvoltmeter

4. Als nachsten Schritt nun den Tonbandwahischalter auf die

“CrO2 ""-Stellung umschalten und nachprifen, ob der Ldschstrom
in dieser Stellung einen Wert von 80 bis 140 mV erreicht.

Oszilloskop

o
0

Abbildung 15—1

8 EINSTELLEN DER EMPFINDLICHKEIT DER OPTO-PEAK-
PEGELANZEIGE (Siehe Abbildung 16-2)

1.

2.

Das Rohrenvolmeter zwischen dem Testpunkt (TP102, TP202)
und Masse {Erde} anschlief3en.

Den Dolby-Schalter (SW3) und den Peak-Halteschalter (SW9)
auf die "off”-Stellung bringen und die Mikrofonaussteuerungs-
regler (VR104 und VR204) auf die Minimalstellung drehen.
Einen Kristallschwinger an die Line-Eingangsbuchsen anschlie-
Ben und dem Gerét Signale (400 Hz, —10 dB) zuleiten.

. Das Gerat auf.Aufnahmebetrieb einstellen, und die Line/DiN-

Aussteuerungsregler (VR103-L-Kanal oder VR203-R-Kanal) so

Kristallschwinger

Dampfungsglied

)i\

N

o 0
(0

Aufnahmebetrieb

drehen, daR das Rohrenvoltmeter 550 + 10 mV anzeigt.

. Den halbeinstellbaren Widerstand (VR901, VR902) bis zum

Anschlag entgegen dem Uhrzeigersinn drehen, und dann diesen
auf eine Weise zuriickdrehen, daR das O dB-Segment der An-
zeige zum Aufflackern angeregt wird.

Anmerkung:

* Das 0 dB-Segment muR bei 560 mV ansprechen.

* Das +1 dB-Segment muR bei 660 mV verldschen oder flackern.

Rohrenvoltmeter Oszilloskop

—10d8B

1 kHz, 1V

Abbildung 15-2

—-15~

P02, | |
TP202 'i\

00

Masse

B EINSTELLEN DER AUFNAHMEVERSTARKEREMPFIND-

LICHKEIT

Anmerkung:

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Vorgange missen nach

den vorhergehenden Einstellungen der "'Opto-Peakpegelan-

zeige’’ vorgenommen werden,

1. Das Rohrenvoltmeter zwischen dem Testpunkt (TP102
oder TP202) und Masse anschlief3en.

2. Den Dolby-Schaiter (SW3) auf die “off'’-Stellung stellen.

3. Einen Kristalischwinger an die Line-Eingangsbuchse
{SO101A oder SO101B) anschiieRen und dem Gerat
Signale {400 Hz) zuleiten.

4, Das Gerat auf Aufnahmebetrieb einstellen und die Line/
DIN-Aussteuerungsregier (VR103 und VR203) und die

6. Nach Ausfihrung der oben angefiihrten “‘Line-IN""-Mes-
sungen, weiterhin Signale der DIN-Eingangsbuchse (DIN-
Aufnahme-/Wiedergabebuchse) (SO101C), und auRerdem
den Mikrofoneingangsbuchsen (J107-L-Kanal und J102-
R-Kanal) zuleiten, und die in den Schritten 4 und 5 besch-
riebenen Messungen nochmals ausfihren. Signale fur Mikro-
foneingangsmessungen missen gleichzeitig in den rechten
und linken Kanal eingegeben werden.

7. Auf diese Weise kann der Ausgangsunterschied zwischen
dem recheten und linken Kanal an jeder Eingangsbuchse
gemessen wercen,

Mikrofonaussteuerungsregler {VR101 und VR201) ent- -
. . . . . Aufnahmeverstarker- | Kanal-zu-Kanal-
sprechenderweise auf die Maximalstellung bringen. Eingangsbuchse findlichkeit U hied
5. Den halbeinstellbaren Widerstand (VR105-L-Kanal oder smptindlichkel nterschie
VR206-R-Kanal) bis zum Anschlag im Uhrzeigersinn Line-in —21+3dB 0,25 dB
drehen und das Dampfungsglied so einstellen, dalk das . +
0 dB-Segment der Opto-Peak-Pegelanzeige aufleuchtet, Mic-in —7143d8 3ds
(Bei einem Anzeigewert von 580 mV auf dem Rohren- DIN-in 57 +3dB 2dB
voltmeter) Die Déampfungswerte des Dampfungsglieds bei 0 dB)
durfen nicht von den vorgeschriebenen Werten abweichen. (bei
Tabelle 16—1
Rohrenvoltmeter Oszilloskop
. i S0101-A,S0O101-B i TP102
Kristallschwinger 4101, J102 Aufnahmebetrieb TP200
Diampfungsglied DIN (S0101-C)
—21dB
O —71dB e o
O —-57 dB o
Masse

Abbildung 16—1

8 UBERPRUFUNG DER LINE/DIN-AUSSTEUERUNGSPEGEL.-

GRUPPENFEHLER (Siehe Abbildung 16-2)

Diese Uberpriifung ist nach dem Einstellen der Aufnahmever-

starkerempfindlichkeit auszufihren.

1. Den Kristallschwinger an die Line-Eingangsbuchse (SO101-
A oder SO101-B) anschlieBRen und dem Gerét Signaie
[1 kHz, Signalpegel —10 dB (0dB = 1 V)] zuleiten,

2. Die Line/DIN-Aussteuerungsregler auf die Mittelposition
("'5" auf der Nummernskala des Reglers) stellen.

3. Nachpriifen, ob der Unterschied zwischen dem rechten und
dem linken Kanal auf dem R&éhrenvoltmeter mit einem
Wert von innerhalb 1 dB angezeigt wird.

4. Sollte dieser Unterschiedwert hoher als angegeben sein,
den balbeinstellbaren Widerstand (VR-105 oder VR205)
so einstellen, daR der héhere Wert verringert und der Unter-
schied zwischen dem rechten und linken Kanal einen
Wert nicht hoher als 1 dB erreicht. Die in den Anweisungen
zum Einstellen der Aufnahmeverstarkerempfindlichkeit
gegebenen Werte missen erreicht werden,

Roéhrenvoltmeter Oszilloskop
TP102,
Kristallschwinger SO101-A, SO101-B Aufnahmebetrieb TP202
Dampfungsglied J101,J102
O- O O
O o O
Masse
1 kHz -10dB

Abbildung16--2
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® EINSTELLEN DES AUFNAHMEVERSTARKERSTROMS
(Siehe Abb. 17—1)

1. Das Rohrenvoltmeter ber den Widerstand (R101, R201) 6. Das Gerat auf Aufnahmebetrieb einstellen und den Line/
an der Aufnahme-/Wiedergabeleiterplatte anschlieRen. DIN-Aussteuerungsregler {VR103, VR203) so einstellen,

2. Den Tonbandwahlschalter auf die ‘‘normal”-Stellung und daR das O dB-Segment der Opto-Peak-Pegelanzeige aufleuchtet,
den Dolby-Schalter {SW3) auf die “off”-Stellung stellen. und den halbeinstellbaren Widerstand (VR106, VR206) der

3. Den Mikrofonaussteuerungsregler auf die ““0"-Position Aufnahmeverstédrkerstromeinstellung auf einen Anzeigewert
stellen. Der halbeinsteilbare Widerstand {VR107, VR207) von 5 mV auf dem Rohrenvoltmeter einstellen.
mufll bei diesen Einsteliungen auf der, bis zum Anschlag 7. Als nachsten Schritt den Tonbandwahlschalter auf die “Fe-
im Uhrzeigersinn gedrehten Stellung gehalten werden. Cr’'Stellung stellen und darauf achten, daR der angezeigte

4, Eine unbespielte Kassette in das Gerét einlegen. Wert in den Bereich von 4 8 ~ 6,8 mV gelangt.

5. Den Kristallschwinger an die Line-Eingangsbuchse (SO101- 8. Den Tonbandwahischalter nun auf die “Cr-O2"'Stellung
A, SO101-B) anschlieRen und dem Gerat Signale [1 kHz, bringen und darauf achten, daR der Anzeigewert auf dem Roh-
—10dB (0dB =1 V)] zuleiten. renvoltmeter in den Bereich von 5,6 ~7,6 mV gelangt.

Aufnahme-/
Wiedergabekopf
Eingangsbuchse Rohrenvoltmeter
Kristallschwinger Démpfungsglied Aufnahmebetrieb

(o}

R101, R201

Abbildung 17-1

® (BERPRUFEN DES DOLBY-RAUSCHUNTERDRUCKUNGS-
KREISES (Siehe Abbiidung 17—2)

1.

gabw

Das Réhrenvoltmeter zwischen dem Testpunkt {TP102,
TP202} an der Aufnahme-/Wiedergabeleiterplatte und
Masse anschlielzen.

. Den Mikrofonaussteuerungsregler auf die "0'-Position

bringen und den Entzerrungsschaiter (SW2) auf die
”“120us” und den Vormagnetisierungsschalter (SW3)
auf die "low"'-Stellung stelien.

. Den Dolby-Schaiter (SW5). auf die "on'-Stellung stellen.
. Ein unbespieltes Normalband in das Gerét einlegen.
. Den Kristallschwinger an die Line-Eingangsbuchse an-

schlieBen und dem Gerét Signale [100 Hz, —35dB (0dB =
1 V}]zuleiten.

steuerungsregler (VR101-A, VR101-B) so einstellen, daRk
das Réhrenvoltmeter 32,6 mV anzeigt.

7. Auf dieselbe Weise dem Gerét zugeleitete 1 kHz, 10 kHz,
12,6 kHz Signale (berprifen und dabei darauf achten,
daR das Rohrenvoltmeter fir jedes dieser Signale die
entsprechenden Werte geméfR Tabelle 17 —1 anzeigt.

8. Danach dem Gerét Signale (100 Hz, —50 dB) zuleiten und
nochmals den erwahnten Aussteuerungsregler (VR101-A,
VR101-B} so drehen, dall das Roéhrenvoltmeter 58 mV
anzeigt.

9. Auf dhnliche Weise wie beim obigen Schritt 7 die Anzeige
des Rohrenvoltmeters fir die 1 kHz, 10kHz und 125
kHz-Signale iberprifen. Siehe Tabelle 17 2.

6. Das Gerat auf Aufnahmebetireb einstellen und den Aus-
Schwingungsfrequenz 1 kHz 10 kHz 125 kHz
Rohrenvolt- 45,7 ~ 445 ~ 42,6 ~

meter-Anzeige 81 mVv 70 mV 68,2 mV

Tabelle 17-1

Kristalischwinger

Dampfungsglied

Schwingungsfrequenz 1 kHz 10 kHz 125 kHz
Réhrenvolt- 82~ 137 ~ 136~
meter-Anzeige 164mV i 249 mV | 234mV

Tabelle 17—-2

Réhrenvoltmeter Oszilloskop

Aufnahmebetrieb TP102,
TP202

b6
QQ

Abbildung 17 -2
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B EINSTELLEN DER WIEDERGABEEMPFINDLICHKEIT
(Siehe Abb., 18—1)

1.

2.

Testkassette
MTT-150

Das Rohrenvoltmeter zwischen Testpunkt (TP102, TP202)
an der Aufnahme/Wiedergabeleiterplatte und Masse anschiieRen,
Eine Testkassette (MTT-150, 400 Hz, 200pWb/mm) in das
Gerat einlegen.

Den Tonbandwahischaiter auf die "“normal”-Stellung, und den
Doldy-Schalter (SW3) auf die "“off''-Stellung stellen.

Das Gerat auf Wiedergabebetrieb einstellen und den halbein-
stellbaren Widerstand der Wiedergabeempfindlichkeitseinstel-
lung (VR101, VR201) so einstellen, daR das R&hrenvoltmeter
580 mV anzeigt.

Rohrenvoltmeter

Aufnahme-/

Wiedergabekopf Wiedergabebetrieb )i—\
TP102, TP202 ]

Gerat 0
O

Oszilloskop

Masse

Abbildung 18—1

B EINSTELLEN DER WIEDERGABEFREQUENZEIGENSCHAF-
TEN (Siehe Abbildung 182}

1.

2.

. Den Tonbandwahischalter auf die ““normal’’-Stellung und den

Das Rohrenvoltmeter an die Line-Ausgangsbuchse (SO101-D
oder SO101-E) anschlieRen.

Eine Testkassette (MTT-217G, 40 Hz/1 kHz/125 kHz) in das

Gerat einlegen. normal

40 Hz

-1 ~ +3dB

125 kHz

-1 ~ +2dB

Dolby-Schalter (SW3) auf die “off’’ -Stellung stellen. Cr-02
Zuerst die mit 1 kHz aufgenommene Stelle des Testbandes

40 Hz

-1 ~ +3dB

125 kHz

—44 ~ —14dB

wiedergeben, um dessen Ausgangswert als O dB anzusehen.
Danach die 40Hz und 125 kHz Steilen abspielen und die
Ausgangswerte mit den in der Tabelle 18—1 angegebenen Werten
vergleichen. Sollte bei der Wiedergabe des 12,5 kHz Signals
der vorgeschriebene Wert nicht erreicht werden, den halbein-
stellbaren Widerstand (VR102 oder VR202) der Wiedergabefre-
quenzeinstellung so einstellen, dal? die in der Tabelle angege-
benen Werte erreicht werden.

Als nachsten Schritt den Bandwahlschalter auf die “Cr-O2“-
Position stellen, das 1 kHz-Signal als 0 dB-Verglieichssignal
betrachten und auf das Erreichen der in der Tabbelle 18—1
angegebenen Werte {iberprifen.

Tabelle 18—1

Rohrenvoltmeter

Oszilloskop

Aufnahme-/
Wiedergabekopf i i
/ Wiedergabebetrieb $0101-D
SO101-E
Testkassette L-O o
MTT-217G
(o,
Masse

Abbildung 18—2
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u GESAMTFREQUENZEIGENSCHAFT

1.

2.

Das Roéhrenvoltmeter an die Line-Ausgangsbuchse {SO101-D
oder SO101-E) anschiielen.

Den Tonbandwahlschaiter auf die ‘‘normal”-Stellung und den
Dolby-Schalter (SW3) auf die “off"’-Stellung stellen.

Eine unbespielte Normalkassette in das Gerat einlegen. (MTT-
502) Den halbeinstellbaren Widerstand ( VR107, 207) bis zum
Anschlag im Uhrzeigersinn drehen,

. Einen Kristalischwinger an die Line-Eingangsbuchse (SO101-

A oder SO101-B) anschlieRen und dem Gerat Signale [1 kHz,
—10dB (0dB = 1 V)] zuleiten. Nun den Line/DIN-Aussteue-
rungsregler (VR103, VR203) so einregein, daf das O dB-Segment
der Opto-Peak-Anzeige aufleuchtet und dann dem Gerét [30 Hz,
1 kHz, 6 kHz, 15 kHz, Signaipegel —35 dB (0dB = 1V)] Signale
zuleiten und diese in dieser Reihenfolge auf der Kassette auf-
zeichnen,

Zuerst die mit 1 kHz aufgenommene Stelle der Kassette wieder-
geben und dessen Ausgangswert als O dB betrachten. Danach
die mit 30 Hz, 6 kHz und 15 kHz aufgenommenen Teile ent-
sprechend wiedergeben und die Anzeigewerte des Rohrenvolt-
meters mit den in der Tabelle 19—1 angegebenen Werten ver-
gleichen.

Sollte bei der Wiedergabe des 15 kHz-Signals der untere Grenz-
wert {liiber —2dB) nicht erreicht werden, durch Einstellung
des halbeinstellbaren Widerstandes (VR107 oder VR207) fiir
Hochfrequenzreglung, korrigieren. Solite der obere Grenzwert
{unter +2 dB) nicht erreicht werden, durch Einstellen des halb-
einstellbaren Widerstandes (VR301 oder VR302) fir Vor
magnetisierungsstromregiung, entsprechend korrigieren.

7. Als nachsten Schritt den Tonbandwahischalter auf die “Fe-
Cr" Position stellen und eine Fe-Cr-Kassette (CS-30) in das Gerat
einlegen.

8. Wie bei den Schritten 4 und 5, 30 Hz, 1 kHz, 6 kHz und 17 kHz
Signale aufzeichnen und bei der Wiedergabe dieser Signale die
Anzeigewerte des Réhrenvoltmeters auf das Erreichen der in der
Tabelle 19—1 angegebenen Werten tberpriifen.

9. Den Tonbandwahlschalter dann auf die “Cr-O2 ' Position stellen
und ein Cr-O2-Band {UDXL I ) in das Gerat einiegen.

10. Entsprechend 30 Hz, 1kHz, 6 kHz und 17 kHz-Signale auf-
zeichnen und die Anzeigewerte des Rohrenvoltmeters bei der
Wiedergabe dieser Signale auf das Erreichen der, in der Tabelle
19—1 angegebenen Werte lberprifen.

Bandsorte

Frequenz normal Fe-Cr Cr-O2
30 Hz 0+2dB 0+2dB 0+2dB
1 kHz 0ds 0dB 0dB
6 kHz 0+ 1d8 0+1dB 0+1dB
15 kHz 0+2dB - -
17 kHz - 0+2dB 0+2dB

Tabelle 19-1

B
Kristallschwinger Aufnahmebetrieb and
Déampfungsglied
(o
~10d8B
i 1
S0101-A, S0101-8 Aufnahme-/
i . Wiedergabekopf
Oszilloskop Rohrenvoltmeter Wiedergabebetrieb
o o {
$0101-D, SO101-E
O -O O )

Abbildung 19—1
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B EINSTELLEN DER AUFNAHME-/WIEDERGABEEMPFIND-
LICHKEIT (Siehe Abbildung 20—1)

1.

2.

Das Rohrenvoltmeter zwischen dem Testpunkt (TP102, TP202)
an der Aufnahme-/Wiedergabeleiterplatte und Masse anschlieRen.
Den Tonbandwahlschalter auf die “normal’’-Stellung, und den
Dolby-Schalter (SW3) auf die “off'’-Stellung stellen.

. Eine unbespielte Normalkassette (MTT-502) in das Gerat ein-

legen.

. Einen Kristallschwinger an die Line-Eingangsbuchse {SO101-

A oder 101-B) anschiieRen und dem Gerit Signale [1 kHz,
—10dB (0 dB =1 V)] zuleiten.

. Das Gerat auf Aufnahmebetrieb einstellen und den Line/DiN-

Aussteuerungsregler (VR103, VR203)
Rohrenvoltmeter 580 mV anzeigt.

Das im obigen Schritt 5 aufgezeichnete Band wiedergeben und
den halbeinstellbaren Widerstand (VR106, VR206) so einstel-
len, daR das Roéhrenvoltmeter 580 mV anzeigt.

so einregeln, dal das

Kristallschwinger

Dampfungsglied

10.

11.

Aufnahmebetrieb

. Den Tonbandwahlschalter auf die “Fe-Cr’'-Position stellen und

ein Fe-Cr-Band in das Gerat einlegen. (CS-30)

. Dem Gerét Signale [1 kHz, Signalpegel —10dB (0dB = 1 V)]

zuleiten, diese aufzeichnen und den Line/DiN-Aussteuerungs-
regler (VR103 oder VR203) so einregeln, dal das Réhrenvolt-
meter 580 mV anzeigt.

. Das auf diese Weise aufgezeichnete Band wiedergeben und

berpriifen, ob die entsprechende Anzeige des R6hrenvoltmeters
in den Bereich von 490 bis 690 mV gelangt.

Als nachsten Schritt den Tonbandwahlschalter auf die ""Cr-O2"-
Position stellen und eine Cr-O2-Kassette in das Gerat einlegen
(UDXLII ).

Dieselben Vorgange wie in den Schritten 8 und 9 ausfiihren
und Uberprifen, ob die Anzeige des Rohrenvoltmeters in den
Bereich von 490 bis 690 mV gelangt.

-

Tonband

Aufnahme-/
Wiedergabekopf

Wiedergabebetrieb

O O
—10d8B
1 kHz, 1V
Oszilloskop Rdhrenvoltmeter
TP102,
TP202

)Y\

O~
> o

\-

Abbildung 20-1



ELEKTRISCHE ABGLEICHUNG

m EINSTELLEN DER 3V-STROMVERSORGUNG DER MIKROPRO-

ZESSOR-GESTEUERTEN EINHEIT

1. Ein Rohrenvoltmeter zwischen dem Testpunkt (TP13) und
Masse verbinden. (Stromversorgungsieiterplatte)

2. Den Netzschalter des Gerites auf die “on” {ein) Stellung brin-
gen, und den Halbstellwiderstand (VR501) so einstellen, daR
die Ausgangsspannung auf dem Ro&hrenvoltmeter auf die in
der Abbildung 21—2 gezeigten Werte abgeglichen wird. (Diese
Werte héngen jedoch von der Veranderung der Raumtemperatur
ab.) Soweit wie méglich einen Zentralwert wahlen.

Voreingestellter
Zenterwert
(Mittelwert)

. \\ A

Abbildung 21--1

34
32k
3.0 F =
28 ____._;_;___

Réhrenvoltmeter

Versorgungs-
spannung

|
|
|
|
(V] |
|
|
|
|
|

—
B
w

. L o— 1o
25 50 Masse
Raumtemperatur [ C° |
Abbildung 212 Abbildung 21-3
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KREISBESCHREIBUNG

< Tonbanddeck-Steuerungsteil >

Der Kontroilkreis dieses Kassettengerates (RT-7100H/HB) basiert
hauptsdchlich auf dem 4-Bit/1-Chip-Mikroprozessor, durch welchen
das Gerat automatischen Betrieb der APMS-Vorrichtung (Automa-
tischer und Programmierbarer Musikwahlvorrichtung), Bandzahl-
werkspeicherungen und andere wertvolle Betriebshilfen beim Bedienen

® EINGANGE UND AUSGANGE DER MIKROPROZESSOR-GE-
STEUERTEN EINHEIT
Die mikroprozessor-gesteuerte Einheit hat zwei Steckverbindun-
gen (CNP/S43 und CNP/S44) als Aus- und Eingdnge, durch welche
das Kassettenteil gesteuert wird. CNP43 ist eine 13-polige, und CNP
44 eine 18-polige Steckverbindung, deren Stiftfunktionen in der
Tabelle 23—1 gezeigt werden.
Die Stifte @bis @ { F1 bis F4 ) der 18-poligen Steckverbindung
{CNP44) bilden einen Ausgang, aus dem ein 4-Bit-Signal austritt,
um den Betrieb des Kassettenteils einer entsprechenden Kontroli-
funktion zu unterwerfen,
Dieses 4-Bit-Signal wird im Befehlsdekoder (1C2) weiterhin
dekodiert, um in ein 16-Bit Signal verwandelt zu werden, welches
zur Treibung der mechanichen Kontrollen, Aufleuchten der Leucht-
dioden, Tondampfung wahrend Aufnahme und Wiedergabe, Ein und
Ausschalten_der Aufnahmevormagnetisierung usw. verwendet wird.
Die Stifte @ bis @ { 021 ~ 026, O44 ~ Q46 ) der 13-poligen
Steckverbindung (CNP43) bilden einen Ausgang, wahrend der Stift
(K4) derselben Steckverbindung einen Eingang bildet. Die
Ein- und Ausgangssignale dieser Stifte erlauben das manuelle
Betatigen der mechanischen Kontrollfunktionen des Gerates.
Das, den Ausgang { O21 ~ 026, 044 ~ 046 )} verlassene Ausgangs-
signal wird den Mechanismussteuerungstasten (SW24 ~ SW31)
zugeleitet, durch welche es auf jede zu dieser Zeit manuell eingege-
bene Betriebsart umgeschaitet wird und dann in den Eingang
(K4) geleitet wird. Ais Ergebnis davon, nimmt der Mikroprozessor

des Gerédtes bieten kann. Diese Mikroprozessorsteuerung bedeutet
einen bemerkenswerten Unterschied zu konventionellen Kassetten-
geraten.

Nachfolgend werden Einzelheiten (iber den Mikroprozessor und dessen
Verhalten gegeben.

den eingegebenen Befeh| auf und erlaubt das Einsetzen der gewin-
schten Betriebsart des Kassettengerateteils.
Die Stifte @ bis { 018, 028, 038 und 048 ) der 18-poligen
Steckverbindung (CNP44) bilden einen Ausgang, wahrend der Stift
{ K1 ) einen Eingang bildet. Die Ein- und Ausgangssignale
dieser Stifte erlauben es, dem Gerat aus- oder einzuschalten.
Das, den Ausgang ( 018, 028, 038 und 048 ) verlassene Ausgangs-
signal wird dem Schaiter (SW20, SW21 oder SW22) zugeleitet,
durch welchen es entweder ein- oder ausgeschaltet wird, geht
dann in den Eingang { K1 ) zuriick. Als Ergebnis nimmt der Mikro-
prozessor den einkommenden Befehl auf, und erlaubt somit das
Ein- oder Ausschaiten des Kassettengeréteteils.
Die Stifte (2) (ACL),(3) ( B,(4) (@) der 18-poligen Steckverbin-
dung {CNP44) bilden einen Eingang, durch welchen der Mikropro-
zessor eine AuRenspannung aufnimmt, wahrend gleichzeitig der
Pege! dieser Spannung beurteilt wird.
Der Stift @ (OSC-OUT) der 13-poligen Steckverbindung (CNP43)
ist ein Eingang, durch welchen ein Uhrpuls (32,76 kHz) zur Selbst-
reglung des Mikroporzessors eingeleitet wird, Die Stifte@ und
(+3V) der 13-poligen Steckverbindung, und der Stift (1) (+3V)
der 18-poligen Steckverbindung bilden einen Stromversorgungs-
eingang, durch welchen ein, einer Temperaturkompensation unter-
worfener, Versorgungsstrom (+3V} vom Stromversorgungskreis
in den Mikroprozessor geleitet wird.,

Kontrolleinheit (LI-3017, LCD)
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13-polige Steckverbindung (Stecker) (CNP43):

Stift Nr, Bezeichnung Eingang/Ausgang Anwendung
1 +3V Eingang Zur Erhdhung des Widerstandes gegen statische Elektrizitat
2 0SC OUT Eingang LSI-Uhrengeneratoreingang (32,76 kHz)
3 021 Ausgang Manueller Schnellvorlaufauftastausgang
4 Q26 Ausgang Manueiler Stopauftastausgang
5 022 Ausgang Manueller Zwischenraumautomatikauftastausgang
6 024 Ausgang Manueller Aufnahmeauftastausgang
7 Qaa Ausgang Manueller APSS-Rlicklaufauftastausgang
8 Osas Ausgang Manueller APSS-Vorlaufauftastausgang
9 O2s Ausgang Manueller Pausenauftastausgang
10 Qae Ausgang Manueller Rickspulauftastausgang
11 Oa23 Ausgang Manueller Wiedergabeauftastausgang
12 Ka Eingang Auftasteingang von 021 ~ 026, 044 ~ 046
13 +3V Eingang Zur Erhdhung des Widerstandes gegen statische Elektrizitét

18-polige Steckverbindung (CNP44):

Stift Nr. Bezeichnung Eingang/Ausgang Anwendung
1 +3V Eingang Mikroprozessor-Stromversorgungseingang
2 ACL Eingang Mikroprozessor-Auto-Léschsignaleingang
3 8 Eingang APSS/APMS-Programm zu Programm-Zwischenraumsignaleingang
4 4] Eingang Zahlpulssignaleingang fir Bandzahiwerk
5 Fi Ausgang
Kassettenteilsteuerungs-Ausgangsdaten
6 Fa Ausgang
; Kassettenteil-
7 F3 Ausgang Uhrenausgang fir Schiftregister (1C2) Steuerungsausgang
5 Fe Ausgang oot gy s
9 R2 Ausgang Schaltuhrenbereitschafts- Wiedergabe/Aufnahme-Detektionsauftastausgang
10 R1 Ausgang Pieptonkontrollausgang
11 Oas Ausgang Stromzustands-EIN/AUS-Detektionsauftastausgang
12 O3s Ausgang Kassetteneinlage/Kassettenhalter-Ein/Aus-Detektionsauftastausgang
13 O28 Ausgang Ldschschutz-EIN/AUS-Detektionsauftastausgang
14 O18 Ausgang Schaltuhrenbereitschaft-EIN/AUS-Detektionsauftastausgang
16 X1 Eingang Auftasteingang fir O18, 028,038,048 und R2
16 oV Eingang Masse
7 ov Eingang Fiir das Aufleuchten der vorderen und riickwértigen Beleuchtunglampen
18 +105V Eingang der Flissigkristallanzeige

Tabelle 23-1
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B STROMVERSORGUNGSKREIS FUR DIE MIDROPROZESSOR-
GESTEUERTE EINHEIT
Dieser Stromversorgungskreis besteht aus den Transistoren

1.

(Q503, Q504 und Qb06), den Zenerdidoden

(ZD502 und

ZD504) und dem Thermistor (TH501) und versorgt die mikro-
prozessor-gesteuerte Einheit und andere Kreise (Q5 bis Q8)

mit  einer
Der vom  Stromversorgungskreis erzeugte Strom,
zuerst durch den Transistor (Q503) und der Zen

(ZD502) auf +5 V gebracht und dann durch den Transistor

stabilisierten Gleichstromspannung von 3 Volt,

wird
erdiode

(Q504) und dem Thermistor (TH501) auf einen voltkommen

stabilisierten und temperaturkompensierten Spannungswert von
+3 Volt gebracht. Im Falle der Benutzung der, als Zusatzgerat

erhdltliichen, Zeitschaltuhr AD-200T (H, B, S oder D) iber das

4-stiftige 360° Verbindungskabel, wird ein Strom von ungeféhr

11 V aus der Schaltuhrenbuchse (SO502) < Stift

Kassettengerdt RT-7100H/HB geleitet. Dieser Strom wird in der
oben beschriebenen Weise durch den Transistor (Q506) und der
Zenerdiode (ZD504) zuerst auf +5 Volt, und dann durch den

in das

Transistor (Q504) und den Thermistor (TH501) auf einen gut
stabilisierten und temperaturkompensierten Spannungswert von

+3 Volt gebracht.

Durch diese Stromversorgung wird es der mikroprozessor-gesteu-
erten Einheit ermdglicht selbst bei ausgeschaltetem Kasset-
tengerat, liber die Zeitschaltuhr mit Strom versorgt zu werden,
um die Speicherungen der mikroprozessor-gesteuerten Einheit
aufrecht zu erhalten.
Die vorher beschriebene +5 V Spannung wird {auch stabilisiert)
als Reservespannung zu jedem Kreis (IC1, IC2, Q1 bis Q4, Q9,

Q11 und Q17) gelei

tet.

Einiges {ber die Temperaturkompensation der Stromversorgung

(+3 V Gleichstrom)

zZur

mikroprozessor-gesteuerten Einheit:

Die Anzeige der mikroprozessor-gesteuerten Einheit wird durch

die eingebaute

Flussigkristallanzeige

(LCD)

vorgenommen,

welche allerdings in seiner Anzeigefahigkeit von der Umgebungs-
temperaur abhangig ist. Anders ausgedriickt, je tiefer die Raum-
temperatur, je langsamer wird die Ansprechgeschwindigkeit der
Anzeige. Auf der-anderen Seite wird die Ansprechgeschwindig-
keit bei "hoher Umgebungstemperatur schneller, welches zum
Aufleuchten ungewinschter Segmente fiilhren kénnte. Um diese
Schwierigkeiten zu (berkommen, ist eine Temperaturkompen-

sationshilfe in den Kreis eingebaut, welche in seinen Eigenschaf-
ten in Abbildung 24—1 untenstehend gezeigt wird. Bei absteigen-
der Temperatur erhéht sich die Stromversorgung und ernjedrigt

sich bei ansteigender Temperatur.

3.4
3.2
3.0
2.8

Versorgungs-
spannung [V]

|
I
I
i
|
I
f
|
|
|
|

Voreingestelter
Mittelwert

25

\j

Raumtemperatur [C°]
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® UHRENSCHWINGER
Dieser Uhrenschwinger besteht.aus einem C-MOS-Wechselrichter
(tnverter) (IC1)} und einem Kristaliresonator (X1) und produziert
32,768 kHz Uhrenpulse (Rechteckschwingung, Gleichstrom 5 V),
welcher einen durchlaufenden Betrieb der mikroprozessor-gesteuer- ein
ten Einheit ermdglicht. Dieser Uhrenpuls (Gleichstrom 5 V) wird Stift des +5V
dem 3V Pegel-Interface-Kreis (Q5) zugeleitet, indem es von 5V 161 (Vee)
auf 3 V Gleichstrom umgewandelt wird, um dann der mikroprozes- aus | oV
sor-gesteuerten Einheit zugeleitet zu werden.
Wenn die Zeitschaiteruhr AD-200T (H, B, S, oder D} zusatzlich
iber das 4-polige 360° Verbindungskabel in Betrieb genommen 1BV
wird, wird wie im Paragraph '‘Stomversorgungskreis fiir die mikro- .Stift des
prozessor-gesteuerten Einheit” beschrieben, eine Stromversorgung {C1 (Uhr)
als Reservespannung selbst bei ausgeschaltetem Netzschalter des — oV
Kassettengerdtes, dem C-MOS-Wechselrichter (IC1) zugeleitet, ’_urnigevféhro;smnden
welches dem Uhrenschwinger erlaubt, seinen Betrieb fortzusetzen !
und die mikroprozessor-gesteuerte Einheit mit Pulsen zu versorgen.
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B ACL(Automatische Léschung)-BETRIEB DER MIKROPROZES-
SOR-GESTEUERTEN EINHEIT
Beim Einschalten des Netzschalters, wird das ACL-Signal augen-
blicklich von ‘“Low’ {(0V) auf “High”-Pegel umgeschaltet, ver-
bleibt jedoch in dieser Situation nur eine sehr kurze Zeitspanne.
Ungefdhr 40 mSek. nachdem die Stabilisierung des Uhrenschwingers
eingetreten ist, (Dieser Vorgang tritt ungefdhr 0,7 Sekunden nach
Einschalten des Netzschalters ein) wird das ACL-Signal abermals
von “High" auf “Low"-Pegel umgeschaltet, und in diesem Augen-
blick wird der Mikroprozessor automatisch geldscht. Hier muf}
bemerkt werden, da das ACL-Signal unfehlbar zur Zeit der Stabili-
sierung des Uhrenschwingers auf '‘Low''-Pegel gebracht werden
mufy, weil andernfalis bei einer Aktivierung des ACL-Signals (auf
““Low’’-Pegel bringen) selbst eine unerhebliche Zeitspanne vor der
Stabilisierung des Uhrenschwinges, der Mikroprozessor anstelle des
normalesn automatischen L&schbetriebs, eine Fehlanzeige oder
liberhaupt keine Anzeige abgibt.
Um dieses Problem zu Uberwinden, ist in diesem Geréat eine Kreis-
konstruktion verwendet worden, die den Zeitpunkt des Beginns
des Uhrenschwingers auffindet, und das ACL-Signal von “‘High"
auf “Low’ in diesem Zeitpunkt umschaltet. Die Arbeitsweise dieses
Kreises wird nachstehend beschrieben. In Abb. 26—1 werden die
Potentiale und Aktionen jedes einzelnen Stiftes des C-MOS-Wechsel-
richters (I1C1) aufgezeigt.
Wie aufgezeichnet, wird durch die, zwischen den Stiften @ und
des C-MOS-Wechselrichters (IC1) liegende Diode (D5), den
Elektrolytkondensator (C5) und den Wechselrichter, und auch
durch den Wechselrichter zwischen den Stiften @ und @ , ein
Detektionsbeginn ausgefiinrt. Durch Einschalten des Netzschalters
(SW14) wird Vec Strom erzeugt, und dem Stift des C-MOS-
Wechselrichters {IC1) zugeleitet, welches ungefahr 30 mSek. spater
den Stift @ auf ““High” Pegel gehen |4Rt. Sobald danach die
Uhrschwingung beginnt, wird Uhrenpuls in den Stift @ geleitet,
und mit dem wiederhoiten Wechseln von ""High” auf “Low'’-Pegel,
wird das Potential an der Anode des Elecktrolytkondensators (CB)
verringert, so daR das auf Stift aufgepresste Potential den "“"Low"’-
Pegel erreicht,

ACL-SIGNAL DES BEFEHLSDEKODERS (1C2)

Dieses ACL-Signal wird im Augenbiick des Einschaltens des Netz-
schalters {SW14) erzeugt und dem Befehldekoder zugeleitet, um
alle Ausgénge dieses Dekoders zu lschen. Wie im Fall des vorher
erklarten ACL-Signals, das ACL-Signal behalt auch den “Low'-
Pegel von der Zeit des Einschaltens des Netzschalters (SW14) bis
zur Stabilisierung des Uhrenschwingers, um dann dem Stift @des
Befehlsdekoders (IC2) zugeleitet zu werden. Diese Ancrdnung
dient zur Uberwindung unerwiinschter Erscheinungen, bei denen
der Mikroprozessor manchmal Fehlsignale vor Einsetzen des auto-
matischen Lodschvorganges produziert. Durch diese Vorrichtung
jedoch werden durch das ACL-Signal alle Ausgénge des Befehls-
dekoders (IC2) geldscht, gleichgiiitig, ob Fehlsignale eingeleitet
wurden oder nicht.

Wie in der Abbildung 26—2 gezeigt, wird das Signal am Stiﬁ@des
C-MOS-Wechselrichters (IC1) in der gleichen Weise, wie das vorher
beschriebene AC{.-Signal, erzeugt, und wird in den Basiseingang
des Transistors (Q11) geleitet.

Wenn der Netzschalter (SW14) eingeschaltet, und der Uhren-
schwinger geniigend stabilisiert wurde, schaltet sich das potential
am Stift @ des C-MOS-Wechselrichters (IC1) von “High” auf
“Low” um, welches in ein Ausschalten des Transistors (Q11)
resultiert. Auf diese Weise wird das ACL-Signal von "Low” {0 V)
auf “High” (+2,2 V) umgeschaltet, welches den automatischen
|6schvorgang des Befehisdekoders (1C2) anhalt.

Dies veraniaRt den Wechselrichter{Inverter) der ersten Stufe, das
Potential am Stift von "Low’’ auf “High” umzuschaiten,
wodurch der Elektrolytkondensator {C6) iiber die Widerstinde (R37
und R38) aufgeladen wird. Wenn diese Ladespannung des Elek-
trolytkondensators (C6) die Ansprechspannung des Wechselrichters
der nichsten Stufe (zwischen den Stiften und@) iberschreitet,
wird das Potential am Stiftvon “High’’ auf “Low" umgeschaltet.
Wihrenddessen wird das Potential am_Stift von dem andern
Wechselrichter (zwischen den Stiften @ und (6)) von “Low" auf
“High’* umgeschaltet, und wird zur Basis des Transistors (Q6)
geleitet. Auf diese Weise wird der Transistor eingeschaltet, welches
das ACL-Signal, das solange auf '‘High'-Pegel (+3 V) gehalten
wurde, auf “Low’ (0 V) umschaltet, und somit das automatische
Loschen des Mikroprozrssors bewerkstelligt.

ein

+BV
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IC1 (Vce) aus oV
i +5V
(8)stift des
1C1 {Uhr) ov
ungefahr 0,7 sek. 4BV
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) SR
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(2) stift des ‘V
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Bei einem sehr kurzzeitigen Stromausfall, oder wenn der Netz-
schalter (SW14) kurzzeitig ausgeschaltet wird, wird der Transistor
(Q9) unmittelbar nach erneutem Einsetzen der Stromversorgung
eingeschaltet, welches das ACL-Signal auf “Low" -Pegel (0 V) bringt.
In diesem Fall wird der automatische L&schbetrieb ausgefihrt.
Jedoch solite hier bemerkt werden, daR nur ein Teil des Befehls-
dekoders (IC2), der Verriegelungskreis (eine momentane Spei-
cherung von Signalen) dem automatischen Loschvorgang durch das
ACL-Signal ausgesetzt ist.

+HV
(@) stift des IC1
ov
+2.2V
(&) stift des IC2 Ende der O\/
(ACL) Automatische automatischen
Léschung Lbéschung
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B EINGANG DES BEFEHLSDEKODERS (1C2)

Der Befehisdekoder (IC2) besteht aus einem Paar von 8-Bit Re-
gisters und einem Verriegelungskreis mit einem 16-Bit Treiber,
welche in einem Serieneingangs-/Parallelausgangsystem angeordnet
sind.

Das 4-Bit Eingangssingnal { F1 ~ Fa }, von der mikroprozessor-
gesteuerten Einheit kommend, wird hier in ein 16-Bit Ausgangs-
signal dekodiert, um das Kassettengerateteil zu steuern, und auch,
um die Leuchtdioden { D16 bis D23 ) — zur Anzeige der Betriebsart

1.

Hier mufl bemerkt werden, dalR das Uhrensignal (CLK3), wie in
Abbildung 28—2 gezeigt, etwas spater als die Datenpulse ( D

oder D ) ansteigen muR. Dies ist die Verzbgerungszeit (tsu),
wahrend welcher das Datensignal geniigend Aktivitat entwickelt,
um im Schiftregister gelesen zu werden. Diese Verzogerungszeit
wird durch die Verwendung des Kondensators (C1) von
0,04MFD versichert, welcher zusdtzlich dem Vorspannungs-
widerstand beigefigt, und mit dem Basiseingang des Transis-

des Gerates — zu erregen. tors {Q3) innerhalb des 3 V—zu-5V Interface-Kreises, ver-
Eingangssignale an den Eingdngen DA, DB, CLK1 und CLK3. bunden ist.
Das vom Mikroprozessor kommende 4-Bit Signal ( F1 bis F4 )
wird an das 3 — 5 Volt Interface {Q1 bis Q4) geleitet, wo sein
Potential von 3 Volt auf 5 Volt umgeadndert wird, um dann in Daten 50us 50us
die Eingdnge ( DA, DB, CLK31 und CLK2 ) des Befehlsdekoders ] ™
(1C2) geleitet zu werden. Da (F1) oV
Welche Aufgaben libernehmen diese Signale:
* DA (F1) und DB (F2) sind Dateneinspeisungen. ]
* CLK1 (Fg) ist der Uhreneingang zum Schiftregister inner- De (F2) oV
halb des Befehisdekoders (1C2).
* CLK2 (Fa) ist entweder Uhreneingang zum Verriegelungs- Uhr
kreis innerhalb des Befehisdekoders (IC2), oder Riickstellein- =] M
gang zum Schiftregister. CLK1 (F3)
Eingangssignal, welches Pausen/Aufnahmefunktion bei gedriick- ov
ter Aufnahmetaste veranlasst:
Wie in der Abbildung 28—1 gezeigt, werden die, in den Be- CLK2 (Fa) oV
fehlsdekoder eingehenden Daten ( DA oder DB } vom Verriege-
krei a h i K ich
lugs reis geiesen., wiéhrend dz.as U .ren?lgnal.(ClT 1) zur glf.slc en Abbildung 28—1
Zeit erzeugt wird und beginnt in Ubereinstimmung mit den
Pulsen der Daten ( DA oder DB ) anzusteigen.
Als néchster Schritt wird das Uhrensignal (CLK2) veraniaf3t, Daten
die Daten vom Schiftregister zum Verriegelungskreis zu iber-
tragen, wahrend zur gleichen Zeit das Schiftregister zuriick- baoder¢ 12V
gestellt wird, um fir die Aufnahme der nachsten Daten (DA / oV
oder DB ) bereit zu sein.
Uhr
CLK:
—D‘
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3.

Wenn die als Zusatgerat erhaltliche Zeitschaltuhr AD-200T
{H, B, S oder D) mit der Kassettengeradt durch das 4-polige,
360° Kabel verbunden wird:

Selbst bei ausgeschaltetem Netzschalter des Kassettengerétes,
wird dem Kollektor der Transistoren (Q1 bis Q4) innerhalb
des 3V auf 5V Interfaces, {ber die angeschlossene Zeitschalt-
uhr ein Strom zugeleitet. Diese Vorrichtung dient der Ver-
hinderung von Stérgerduschen, die beim Einschalten der Netz-
spannung in Verbindung mit dem Netzschalter der Zeitschalt-
ubr, im Gerat auftreten konnen und welche ein unregeimaRi-
ges Verhalten des Befehlsdekoders (IC2) verursachen kénnten.
Beim Einschalten des Netzschalters der Zeitschaltuhr, wird
ein Uhrpuls, wie in Abbildung 29-—1 gezeigt, erzeugt, welche
alle voreingestellten Betriebsfunktionen des Schiftregisters
léscht. Gleichzeitig wird auch ein automatischer Ldschpuls
{ ACL )} erzeugt, um alle voreingesteliten Funktionen des Ver-
riegelungskreises innerhalb des Befehisdek oders (IC2) zu Ioschen.
Beim Einschalten des Netzschalters der Zeitschaltuhr, wird
der, durch den Elektrolytkondensator {C9} und den Widerstand
(R54) geformte Unterschiedskreis aktiv, sodaf? der Transistor
(Q9) fir einen kurzen Moment eingeschaltet wird. Mit der
Verringerung des Potentials am Kollektor des Transistors (Q9),
verringert sich auch das Potential des Transistors (Q3) {iber die
Diode (D24), sodaR dieser Transistor (Q3) ausgeschaltet wird.
Solange der eingeschaltete Zustand des Transistors (Q9) anhalt,
wird der Uhrpuls (CLK1) auf “"High’’-Pegel ansteile des vor-
herigen "Low"'-Pegels gehalten.

Auf der anderen Seite wird das automatische Loschsignal
{ /ACL ), das solange auf *‘High”-Pegel gehalten wurde, auf
"Low' -Pegel gebracht und dieser Zustand halt solange an, wie
der Transistor (Q9) Uber die Diode (D8) eingeschaltet bleibt.

B AUSGANGSSIGNALE DES BEFEHLSDEKODERS (1C2)
Die Ausgénge des Befehisdekoders (IC2) bestehen aus den Stiften

bis @ , und @ bis . Von diesen Stiften werden die

Stifte @ bis @ s @ und aktiv (wirksam), wenn sie auf

“High"-Pegel gebracht werden. Gleicherweise werden die Stifte

1.

2.

bis @ wirksam, wenn sie auf "“Low” -Pegel gebracht werden.
Die folgende Tabelle 29—1 zeigt die Beziehung dieser Ausgdnge
zu den einzelnen Mechnanismus-Betriebsarten des Gerétes.
Wiedergabeddmpfungsk ontrolisignal
Beim Wiedergabe- oder automatischen Zwischenraumbetrieb
geht das Potential am Stift { Wiedergabe ) oder Stift
( S-Pause } des Befehisdekoders (1C2} auf ““Low"'-Pegel, welches
das Potential am Basiseingang des Transistors (Q16) gleicher-
mafRen tber die Diode (D1 oder D2) verringert, sodalR dieser
Transistor schliefllich ausgeschaltet wird. Gleichzeitig wird das
Potential am Kollektor des Transistors {Q16) auf “High''-Pegel
gebracht und zur Basis des Transistors (Q604) geleitet, wodurch
dieser Transistor eingeschaltet wird.
Die Transistoren Q606, Q607, Q609 und Q610 schalten sich aus,
um den Tondampfungseffekt aufzuheben.
Aufnahmedémpfungskontrollsignal (REC-M)
Beim Aufnahmebetrieb geht das Potential am Stift (REC-M)
des Befehlsdekoders {1C2) auf “High"-Pegel und wird der Basis
des Transistors {Q605) zugeleitet, wodurch dieser eingeschal tet
wird. Im selben Augenblick verringert sich das Potential am
Kollektor des Transistors (Q605) auf ““Low"-Pegel (0 V}, sodaR
das Potential an den Basiseingangen der Transistoren (Q601,
Q602) gemeinsem Uber die Zenerdiode (ZD602) verringert
wird. Auf diese Weise werden diese Transistoren ausgeschaltet,
um den Aufnahmeddmpfungseffekt aufzuheben.
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4. Aufnahmevormagnetisierungs-Ein/Aus-Steuerungssignal (BIAS)
Beim Aufnahmebetrieb steigt das Ptential am Stift @ (BIAS)
des Befehisdekoders (I1C2) auf ““High*'Pegel und wird zur Basis
des Transistors (Q305) geleitet, sodaR dieser Transistor einge-
schaltet wird. Im gleichen Moment wird das Potential am
Kollektor des Transistors (Q305) auf “Low’'-Pegel (O V) ge-
bracht, um den Transistor (Q304) auszuschalten.

Auf diese Weise wird der Transistor (Q303) eingeschaltet und
eine Spannung wird zum Vormagnetisierungs-Schwingkreis
geleitet, um diesen ansprechen zu lassen.

5. Aufnahmetauchspulen(-magnet)-Steuerungssignal

Dieses Signal eriaubt die Betatigung des Aufnahme-/Wiedergabe-
schalters (SW1).
Beim Aufnahmebetrieb geht das Potential am Stift @ (BIAS)
des Befehisdekoders (IC2} auf “High'Pegel, und die resui-
tierende Spannung wird dem, im Aufnahmetauchspulentreibkreis
eingebauten, Basiseingang des Transistors (Q413) zugeleitet.
Dieser Treibkreis verhélt sich danach wie der vorher beschrie-
bene Tonwellentauchspulentriebkreis, Auf diese Weise wird
die Aufnahmetauchspule (SOL403} Uber den Aufnahme-/Wieder-
gabeschalter (SW1) betatigt.

6. Mechanismusanzeigetreibkreis (LED)

Jede der Leuchtdioden (D16 bis D23) entspricht einer der
betreffenden Mechanismus-Betriebsarten.

Wenn das Potential an einem der Stifte bis @ des Befehls-
dekoders (I1C2) auf “Low’-Pegel absinkt, kann die diesem Stift
zugeordnete Leuchtdiode aufieuchten.



B STARTBETRIEB DURCH SCHALTUHR

Wenn der Netzschalter (SW14) des Kassettengerates auf die

“on’" {EIN)} Stellung gebracht wurde, ein Schaltuhrstartbefehi

wird in folgender Weise erzeugt und ausgefihrt:

Die Information, ob der Schaltuhr-Startschalter eingeschaltet

ist oder nicht, wird dem Mikroprozessor unmittelbar nach

Einschalten des Schalters SW21 innerhalb des Relais (RLY1)

zugeleitet, welches auf diese Weise ein Signal am Ausgang

(O18) des Mikroprozessors erzeugt, das Uber den Schalter

{SW22-A) in den Eingang { KT ) des Mikroprozessors geleitet

wird. Wenn in diesem Fall ein Signal zur gleichen Zeit am

Ausgang (R2) erzeugt und in den Eingang { K1 ) des Mikro-

prozessors geleitet wird, beginnt das .Kassettengerdt mit der

Wiedergabe oder andernfalls mit der Aufnahme.

1. Wenn die als Zusatzgerat erhéltliche Zeitschalteruhr AD-

200T (H, B, S, oder D)}, oder andere im Handel erhéltliche
Zeitschalter mit dem Kassettengerdt ohne das 4-polige
360° Verbindungskabel verbunden wurde.
Wenn die Schaltuhr-Starttaste (SW22) vorhergehend auf
"play’’ (Wiedergabe) oder 'record” {Aufnahme) eingestellt
wurde, beginnt das Kassettengerdt unverziglich mit der
Aufnahme oder Wiedergabe, wenn Das Kassettengerat
iber die Zeitschaltuhr 'mit Strom versorgt wird. Sollte das
Band in der Kassette lose sein, wird dieser Zustand auto-
matisch vor dem automatischen Einschalten des Gerates
beseitigt.

2. Wenn die als Zusatzgerdt im Handel erhdltliche Zeitschalt-
uhr AD-200T (H, B, S, oder D) mit dem Kassettengerat
liber das 4-polige 360° Verbindungskabel verbunden wurde:

2-1.

Wenn Schaltuhr-Startbetrieb vorgenommen werden soll:
Wenn die Schaltuhrn-Starttaste (SW22} im Vornherein
auf die “play” (Wiedergabe)-Stellung gestellt wurde,
wird die Kassette bei einsetzender Stromversorgung
Uber die Zeitschalteruhr, bis zum Ende zuriickgespult
und beginnt erst dann mit der Wiedergabe. (Im Falle
von zurlickgelassenen Speicherungen der APMS- oder
Bandzahlwerkspeicher, haben diese Vorrang vor dem
normalen Wiedergabebetrieb.)

Wenn die Schaltuhren-Starttaste (SW22) im vornherein
auf die ‘‘record’’ (Aufnahme)-Stellung gestelit wurde,
beginnt das Gerdt nach Einsetzen des Schaltuhr-Start-
betriebs sofort, an der Stelle, an der das Band vor-
herangehalten wurde, mit der Aufnahme.

In beiden F&llen werden eventuell vorhandene lose
Bandlagen in der Kassette automatisch gestrafft, bevor
das Geradt mit den entsprechenden Betriebsarten fort-
féhrt. Lose Bandlagen kdnnen durch das Einlegen einer
Kassette in das Gerat bei ausgeschaltetem Schaltuhren-
schalter verursacht werden.

Wenn Schaltuhr-Startbetrieb nicht vorgenommen wer-
den soll:

Das Kassettengerat ist auf eine Weise konstruiert,
daR es den Schaltuhr-Startbetrieb nicht ausfihrt, wenn
der Netzsteckdosenschalter ‘A’ oder "B der als
Zusatzgerat erhiltlichen Zeitschalteruhr AD-200T (H, B,
S oder D) auf die “on” (EIN)-Stellung gestellt wurde.
Aus der Abb. 30—2 ist ersichtlich, da®k bei "on’’-Stellung
des Netzsteckdosenschalters A’ oder “B’', Wechsel-
strom (Netzstrom), sowie Gleichstrom {ungefdhr 12 V)
zum Stift (2) der Schaltuhrbuchse (SO502) geleitet
wird, von der sie in den Basiseingang des Transistors
{Q12) gelangen, um diesen Transistor einzuschalten,
Als Ergebnis davon wird das Potential am Kollektor
des Transistors (Q12) auf “Low’-Pegel gebracht und
das Signal am Ausgang (O18) des Mikroprozessors
kann nicht mehr in den Eingang (K1) gelangen.
Dadurch, gleichgiltig, ob die Schaltuhr-Starttaste
(SW22) auf “play’ oder '"record” gestellt wurde,
verhilt sich der Mikroprozessor, als wenn die Schaltuhr-
Starttaste auf die “‘off” {AUS}-Stellung gestelit wurde,
Folglich wird kein Schaltuhr-Startbetrieb vorgenommen.
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in Abbildung 30—3 wird der Fall gezeigt, in dem das
Kassettengerat den Schaltuhr-Startbetrieb ausfiihren
kann,

Im internen Schaltkreis der Zeitschalteruhr werden
12 Volt Gleichstrom erzeugt und ungefahr 7 Sekunden
nach Zuleitung des Netzstroms zum Stift @ der
Schaltuhrbuchse geleitet; folglich ist es dem Mikro-
prozessor méglich, wahrend dieser Verzdégerungsperiode
zZu arbeiten und kann das Kassettengerat veranlassen,
den Schaltuhr-Startberieb auszufiihren.
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B SCHALTER ZUR UBERWACHUNG DES KASSETTENEINLE-

GENS & -HERAUSNEHMENS

1. Beim Einlegen einer Kassette:
Wenn eine Kassette in den Kassettenhalter eingelegt, und dieser
geschlossen wird, werden die beiden Schalter (SW19 und SW20)
eingeschaltet, welches ein Signal am Ausgang {O3s) des Mikro-
prozessors erzeugt. Dieses Signal wird dem Eingang (K1 ) zuge-
leitet, welches dem Mikroprozessor die Detektion einer ein-
gelegten Kassette in den Kassettenhalter eriaubt.

2. Beim Herausnehmen einer Kassette:
Wenn die Auswurftaste (EJECT) gedriickt wird, wird der Schalter
(SW20) unterbrochen, um die mechanischen Bewegungen des
Gerétes als Erstes anzuhalten, bevor der Kassettenhalter zum
Offnen veranlasst wird. Durch Anwendung dieser Vorrichtung
wird verhindert, daR der Auswurf bei noch in Betrieb befind-
lichen Kassetten (bei Wiedergabe, Aufnahmebetrieb usw.)

a) Bei nichteingelegter Kassette in den Kassettenhalter.

vorgenommen wird, wobei der Kassettenhalter oder die Kassette
versehentlich die Magnetkdpfe des Gerétes beschadigen konnte.
In Abb. 31-1 wird das Verhiltnis und das Verhalten des Kas-
setteneinlageschalters (SW19) und des Kassettenhalterschalters
(SW20) zueinander illustriert.

3. Beim Aufnahmebetrieb des Kassettengerates:
Wurde die Ldschschutzzunge einer Kassette entfernt, bleibt
selbst bei Aufnahmestellung des Geréates, der Schaiter (SW18)
ausgeschaltet, welches eine Aufnahme verhindert.
Auf der andren Seite wird bei vorhandener Léschschutzzunge
einer Kassette der Schalter (SW18) eingeshaitet, welches ein
Signal am Ausgang (O28) des Mikroprozessors erscheinen 1aRt,
welches in den Eingang (K1 ) geleitet, das Gerat darauf bereit
macht, mit einer Aufnahme zu beginnen.
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Abbildung 31-1

B PIEPTONKREIS
Wenn der Pieptonschalter {SW23) des Kassettengerdtes im vorn-
herein auf die “on’ (EIN)-Stellung gebracht wurde, veranlasst
das Driicken jeder der folgenden Tasten (die fiir Piepton beim
Dricken ausgelegten Tasten) das Erzeugen eines Signals am Ausgang
(R1) des Mikroprozessors, welches fir die Zeitspanne des Driickens
der betreffenden Taste auf ““High’-Pegel gehalten wird. Resultierend
wird der Pieptonschwingerkreis (Q13, Q14, Q15) konduktiv, um
den Piezo-Summer {BZ1) ansprechen zu lassen.
Die beim Driicken von einem Piepton begleiteten Tasten sind
die folgenden Tasten:
Zahleneingabetasten (0 ~ 9), Taste fir Eingabe der gegenwaér-
tigen Adresse, APMS-Taste, Bandzihlwerktaste, Tasten fiir Zahl-
werkspeicher (1 & 2), Tasten fir Direktzédhlwerkspeicher {1 &
2), Eingabeldschtaste, Eingabeeinstelltaste, APMS-Ubersprung-/
Priftaste . -
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Anmerkung:

Bei Benutzung der APMS-Ubersprung-/Priiftaste, ertént der Piepton
nur, wenn sich das Gerét in der APMS-Betriebsart befindet.

Es ertdont nicht, wenn das Ende eines mit dem APMS in Zusammen-
hang stehenden Programmes erreicht wurde.
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® ZAHLPULSGENERATORKREIS DES BANDZAHLWERKES [ a ]
Der Zihlpuls des Zahlwerkes wird durch die Umdrehung der Mag-
netriemenscheibe (konstruiert, um Umdrehungssynchronisation
mit der Aufwickelspule des Mechanismus zu erreichen) und Un-

terstiitzung durch den Hall-IC (IC401) erzeugt. Jede Umdrehung ..

) ) ) . Zahlerpuls (§)

der Magnetriemenscheibe erzeugt drei Pulse, welche iber den ca. 10 mSek
Stift @ des Hall-IC {1C401) zum Basiseingang des Transistors ,'_r

(Q7) geleitet, dort in ein 3 V Signal pegelumgeformt, in den Ein-
gang ( &) des Mikrorozessors geleitet werden. Der Mikroprozessor a) Im Fall des Beginn [ | I | ’ | ’
unterzieht das einkommende Signal einer 1/5 Frequenzteilung, von “High’’-Pegel _J |

um das Bandzahiwerk zur Anzeige der entsprechenden Zahlenwerte
ansprechen zu lassen.

ca. 6 mSek,

P ]
e
1. Fehipulsgenerator fiir die Verhinderung automatischem Aus- b) Im Falle des bl :
schaltens. Wenn das Kassettengerat in Verbindung mit der als Beginns von | ! |
Zusatzgerst erhaltiichen Zeitschalteruhr AD-200T (H, B, S, oder "Low"’-Pegel [ ]
D) iber das 4-polige 360° Verbindungskabe!l betrieben wird, [ T
wird bej Schaltuhr-Startbetrieb, wenn die Netzspannung dem i ; [
Gerdt zugeleitet wird oder ungefahr 3 Sekunden danach, kein Stift @ des loL
Zshlpuls dem Eingang ( a ) des Mikroprozessors zugeleitet, IC2 (PAUSE) * |
welches in automatischem Anhalten des Kassettengerates Wechselstrom | 06s
resultiert, e 185
Der Fehlpuisgenerator (Q18, Q19, Q20) ist fiir die Verhinderung . I
einer solchen automatischen Stopfunktion ausgelegt und das Stromzustands- ein
Erzeugen von Falschpulsen wird in der Abb, 32-1 illustriert. RLY1 (SW21) aus
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® APSS/ APMS-PROGRAMMLEERRAUMSIGNALDETEKTOR-
KREIS () .
Im Modell RT-7100H/HB findet zusatzlich zu der, bei Benutzern
von Kassettengerdten schon bekannten APSS-Vorrichtung (oder
auch APLD genannt), auch eine APMS-Vorrichtung Verwendung.
Der Unterschied zwischen dem herkédmmlichen APSS-System und
dem neuen APMS-System liegt darin, daR die APSS-Vorrichtung
Leerstellen zwischen den Programmteilen nur im Schnellvorlauf-
betrieb (oder Riicklaufbetrieb) erkennen kann, wahrend es mit der
neuen APMS-Vorrichtung moglich ist, diese Leerstellen nicht
nur im Schnellvorlaufbetrieb sondern auch bei der Wiedergabe
aufzufinden.
Wenn auch der Schaltkreis der neuen APMS-Vorrichtung ahnlich
dem herkdmmlichen APSS-Kreis ist, wird jedoch in der neuen
APSS/APMS-Schaltung ein Ableiitungs-(Entladungs-)schalter (SW
12) verwendet, um durch Verdnderung der Zeitkonstante des
Ableiterkreises entsprechend der Betriebsart, Wiedergabetetrieb
oder Schnellvorlaufbetrieb (APSS- Vor- oder Riicklaufbetrieb)
die Eingangssignalstirke wahrend des Wiedergabebetriebs aufrecht
zu erhalten.
Der Ableitungsschalter ist elektrisch mit dem Unterchassis der
mechanischen Einheit verbunden, sodaR er bei der Wiedergabe
ausgeschaltet und wéhrend APSS-Vorlaufbetrieb (oder Riicklauf-
betrieb) eingeschaltet wird.
Das Verhalten des APSS/APMS-Kreises kann wie folgt beschrie-
ben werden:
Beim Wiedergabebetrieb geht das Potential am Stift ( PLAY )
des Befehlsdekoders (IC2) auf “Low’’-Pegel, wahrend das ‘‘High*’-
Pegelpotential des Transistor (Q16) den Basiseingangen der Tran-
sistoren (Q702 und Q704) zugeleitet wird, sodaR beide Transistoren
eingeschalteten Transistor Q704, der Transistor (Q705) ausge-
schaltet wird, um das vom Aufnahme-/Wiedergabekopf kommende
vorhandenen Dampfungseffekt aufzuheben, wahrend durch den
eingeschalteten Transistor Q704, der Transistor (Q705) ausge-
schaltet wird, um das vom Aufnahme-/Wiedergabekopf kommende
Signal ohne jegliche Verringerung seiner Stirke dem APSS-Verstar-
ker (Q706, Q707) zuzuleiten. Der Ausgang aus dem APSS-Verstir-
ker wird durch den Transistor Q708 gleichgerichtet, um den Elektro-
lytkondensator C705 aufzuladen. Zu dieser Zeit wird in dem, aus
Transistoren Q709 und Q710 bestehenden, Pegelvergleicherkreis
der Transistor Q709 eingeschaltet, wahrend Q710 ausgeschaltet

wird. (Diese Transistoren bilden auch eine Schmitt'sche Trigger-
schaltung.) Jedoch beim Erreichen eines Programmleerraums (un-
bespielte Stelle auf einem Band) wird der Ableitungsschalter (SW12)
vom einkommenden Signal umgeschaltet, sodaR der aufgeladene
Elektrolytkondensator (C705) iiber den Widerstand (R718) entladen
wird, welches in einer Verlangerung der Zeitkonstante zum
Auffinden der bespielten Teile resultiert. Zu dieser Zeit wird der
Transistor Q709 ausgeschaltet, wahrend Q710 eingeschaltet wird.
Beim APSS-Vorlauf- oder Riicklaufbetrieb geht das Potential am
Stift @ (R-SOL) des Befehisdekoders (IC2) auf “High’’-Pegel,
der Transistor Q701 wird eingeschaltet, wahrend der Transistor
Q703 ausgeschaltet wird, um den bis zu diesem Zeitpunkt vor-
handene Dampfungseffekt aufzuheben. Danach wird, im Gegensatz
zu den Vorgédngen im Wiedergabebetrieb, der Stift ( PLAY ) des
Befehlsdekoders (1C2) auf “‘High’’-Pegel gebracht, um den Transistor
Q16 einzuschalten, wodurch der Transistor (Q704) ausgeschaltet
und der Transistor (Q705) eingeschaltet wird. Dadurch kann das
vom Aufnahme-/Wiedergabekopf kommende Signal den APSS-
Verstarker (Q706, Q707) bei entsprechender Verringerung der
Signalstarke erreichen. Der Ausgang des APSS-Verstarkers ladet den
Elektrolytkondensator C705 iiber den Widerstand R714 auf, weil zu
dieser Zeit der Ableitungsschalter (SW12) eingeschaltet ist. Beim
Erreichen eines Programmleerraumes (unbespielte Programmstelle),
wird der Elektrolytkondensator C705 iber den Ableiterschalter
(SW12) und den Widerstand R713 entladen, welches in einer Ver-
kirzung der Zeitkonstante zum Auffinden der bespielten Teile
eines Bandes resultiert. Der Transistor Q709 wird ausgeschaltet,
wéhrend der Transistor Q710 eingeschaltet wird.

Gleichgultig, ob das Gerat auf Wiedergabebetrieb oder APSS-Vor-
lauf- oder Riicklaufbetrieb eingestellt ist, gelangt der Ausgang des
Pegelvergleicherkreises (Q709, Q710) als Rechteckwelle in den
Basiseingang des Transistors Q8, indem es in ein 3 V-Signal umge-
wandelt und als Programm-zu-Programm-Pulssignal betrachtet
wird. Beim Erreichen von Programmlieerstellen steigt das Potential
am Kollektor des Transistors Q8 auf ““High’'-Pegel, wahrend es bei
bespielten Stellen auf ““Low’’-Pegel abfallt. Dieses Pulssignal wird
dann durch den Eingang ( 8 ) dem Mikroprozessor zugeleitet, um
den APMS- oder APSS-Betrieb entsprechend zu steuern.

Wiedergabeent- Auf 3V-Pegel-
zerrerverstarker Interface
L-Kanal % W Kontrolleinheit
Q101,Q102 Q8
Wiedergabekopf onf' Q202 (B) |
AAA,
wy
R-Kanal — &
Tauchspulen (Solenoid),
Motoranzeigereglung
Schmitt'scher Trigger
Swi2
Q704 Q709
Q701~ Q703 Q705’ Q706,Q707 Q708 [—* ® Q710’
Déampfung Verstarkungswahler APSS-Verstarker Gleichrichter APMS-Wahler

Abbildung 33-1
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2. ZeitfluRdiagramm

Wir gehen fiir die néchste Beschreibung davon aus, dal das
Kassettenband auf der zweiten Programmstelle angelangt ist.
Weiterhin gehen wir davon aus,daR die Speicherung des Kasset-
tengerites auf Uberspringen des ersten bis zum dritten Pro-
grammstiickes bei der automatischen Wiedergabe eingestellt
wurde. Beim Driicken der Taste fir automatische Wiedergabe,
schaltet das Gerat auf den APSS-Riicklaufbetrieb um, durch
welchen das Band bis zum Anfang dus ersten Programmstiickes
zuriickgespult wird, um dann vom Anfang dieses Stiickes
wiedergegeben zu werden. Wenn das Band nun das Ende des
ersten Programmstiickes erreicht und ein Leerraum zwischen
dem ersten und zweiten Stiick detektiert wird, wird ein Pro-
grammleerraumpuls ( B ) erzeugt und das Band hélt einmal
an, und wird dann auf APSS-Vorlaufbetrieb umgeschaltet.
Das Band wird dann das Ende des zweiten Programmstiickes
erreichen, wobei durch Detektion des Programmleerraums
wiederum ein Programmleerraumpuls ( B ) erzeugt wird,
wodurch das Band angehalten, zum Erreichen des Anfangs
des dritten Programmstiickes der 1/5-Riickspul/Pause-Vorgang
ausgefiihrt, und das Band wiedergegeben wird.

Erstes Programm

Zweites Programm

Drittes Programm

Kassettenband

//
7

/

///

| | i |
| ! | ein 1
Transistor (Q705) aus | | | |
GATE I ‘ | |
Transistor (Q704) en | t | aus !
' 1
| | ! ein ;
Umschaltung des ' " Verkiirzte {
Zeitkonstantschalters : Verlingerte ; | Zeitkonstante |
(sW12) aus | Zeitkonstante I
! i X
Auflade-/ | \
Entladungspegel I
|

des Elektrolyt-
kondensators (C705)

Programmleerraumpuls
(f) am Kollektor des
Transistors (Q8)

I
|
|

: 1/5-Riickspul/Pause

e ‘l——»—; s —
Mechanismusbetrieb Wiedergabe 1 | APSS-Volrauf J I Wiedergabe |

Abbildung 35-1
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Stop

Stop

® Tauchkernspulentreibkreis
In diesem Gerat finden drei Tauchspulentreibkreise Verwendung.

Der Tonwellen-, Drehscheibe- und-der Aufnahmetauchspulentreib-
kreis sind auf gleiche Arbeitsweise ausgelegt, welches es uns er-
moglicht,

in der folgenden Beschreibung durch das Ausfiihren

des Tonwellentreibkreises allein, die Arbeitsweise aller drei Kreise
zu beschreiben.

Verhalten des Tonwellentauchspulentreibkreises:

Wenn das Potential am Stift des Befehlsdekoders (1C2)
auf “High'-Pegel gelangt, geht das Potential an der Basis des
Transistors Q407 auch auf ““High’’-Pegel, um ihn einzuschalten.
Gleicherweise wird der Transitor Q408 eingeschaltet, sodaR
ein am Kollektor dieses Transistors erzeugte Strom in die Basis
des Transistors Q411 geleitet wird, um diesen einzuschalten.
Dadurch wird das Potantial am Kollektor des Transistors Q411
auf ‘“‘Low’-Pegel gebracht, welches den Transistor Q412
einschaltet, sodaR eine Spannung (—5 V) an dessen Kollektor
erzeugt und in die Tonwellentauchspule (SOL401) geleitet
werden kann.

Durch den eingeschalteten Transistor Q408 wird gleichermalien
ein Strom erzeugt, welcher den Elektrolytkondensator (C407)
Uber die Diode (D405) aufladt. Der Transistor (Q409) wird
eingeschaltet und das Potential an seinem Kollektor fallt auf
“Low’’-Pegel, um dadurch den Transistor (Q410) einzuschalten.
Eine Spannung von (+18 V) wird dadurch am Kollektor des
Transistors Q410 erzeugt, welche gleichermaRen der Tonwel-
lentauchspule (SOL401) zugeleitet wird.

Neben den vorher erwdhnten Spannungen (=5 V und +18 V),
wird am Emitter des Transistors Q411 eine andere Spannung
von =175V erzeugt, welche auch der Tonwellentauchspule
(SOL401) zugeleitet wird. Die Tauchspule wird deshalb auf
folgende Weise betrieben: Die am Kollektor des Transistors
Q410 austretende Spannung von +18V und die —175V
Spannung am Emitter des Transistors Q411 bilden, addiert,
die fiir das Ansprechen der Tauchspule notwendige Ansprech-
spannung von 35,5 V. Dieses Ansprechen der Tauchspule hilt bis
zur vollendeten Aufladung des Elektrolytkondensators C407 an.
Bei Beendigung dieser Aufladung wird der Transistor Q409
durch das Anhalten des Basisstroms dieses Transistors ausge-
schaltet, welches auch den Transistor Q410 ausschaltet, sodaR®
die Spannung (+18 V) nicht mehr aus seinem Kollektor austreten
kann. Entsprechend, die am Kollektor des Transistors Q412
vorhandene Spannung (=5 V) und die, vom Emitter des Tran-
sistors Q411 kommende Spannung (—17,5 V) bilden eine Span-
nung von —125V (voneinander abgezogen), die als Tauch-
spulenhaltespannung ausreicht, die Tauchspule in angezogener
Stellung zu halten, nachdem diese zuerst durch die beschriebene
Ansprechspannung von 35,5 V erregt wurde. Diese Tauchspulen-
haltestellung wird bis zur Eingabe des nachsten Signals aufrecht
erhalten.

Q401,Q403,Q405,Q407,Q409,Q411,Q413,Q415,Q417 2sC945 @P
Q404,Q406,Q410,Q412,Q416,Q418,Q424 2s8744 @
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I';V:®
e N 8v Razs 18 5v l:g:i 18v Rel0Z rasv Ra32 E; 18v Rase .5v
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VORKOMMEN

1. Fliissigkristallanzeige ist fehlerhaft.

Uberhaupt keine LCD-
Anzeige

FEHLERSUCHTABELLE

' PRUFPUNKTE

Schritt 1:
I

|
! Kann normale LCD-Anzeige durch
i Answechseln der mikroprozessor-

i gesteuerten Einheit erlangt werden.

MOGLICHE URSACHE

VORKOMMEN

Y

Keine der LCD-Rickbe-
leuchtungslampen {PL1,
PL2) leuchtet auf,

Schritt 2:

Kann zwischen den Stiften @ und

1
I
|
|
I
|
|
|
|
I
I
I
1
I
I
I

¢

Anmerkung:

der CNP4O (an der Logik-
Leiterplatte} eine Spannung von
ungefahr 10,56 V gemessen werden?

* Die mikroprozessor-gesteuerte
Einheit ist fehlerhaft

° CNS40 oder CNS44 haben schiech-
ten Kontakt. {18-polige Steckv.)

* Die Beleuchtungslampen PL1
und PL2 sind fehlerhaft.

Schiecher Kontakt zwischen den verschiedenen in

diesem Gerat verwendeten Steckverbindungen kann
oft die Ursache fir fehlerhaften Betrieb der einzelnen

Kreisverbindungen sein.

Die LCD-Riickbeleuchtungs-
lampen (PL1,PL2) leuchten
auf,

*1

—_——

Schritt 3:

!'Kann zwischen den Stiften@ und
der CNP40 (an der Logik-
Leiterplatte) eine Spannung von

2 6 bis 3,4 V gemessen werden?

Ja
Nein
Ja
Nein
Ja

An der Logik-Leiterplatte:

* P4-Line oder P5-Line sind abge-
trennt.

An der Stromversorgungsieiterplatte:

. Stift@odér@der CNS3 haben
schlechten Kontakt.

* ZD503 ist fehlerhaft

* Q505 ist fehlerhaft

* R510 und C521 Uberprifen

Nein

* CNS40 oder CNS44 (18-polige
Steckverbindung) haben schlechten
Kontakt.

37—

An der Logik-Leiterplatte:

* P3-Line oder L4-Line sind abge-
trennt,

An der Stromversorgungsleiterplatte:

o * Q504 ist defekt (offen)

* Kondensator und Widerstand um
VR501 sind fehlerhaft.

* Teile um die 5 V Stromversorgung
(Qb03, ZD502) sind fehlerhaft.

Einige Teile der Flissig-
kristallanzeige leuchten
auf aber normale Funktion
kann selbst durch Driicken
der Mechanismussteue-
rungstasten nicht erreicht
werden,

*1

PRUFPUNKTE

Schritt 4:

Wird der Uhrpuls (32,76 kHz, Recht-
eckwelle, ungefahr 3 Vp-p} zum
stift(2)des CNP39 (an der Logik-
Leiterplatte) geleitet?

—

r MOGLICHE URSACHE

An der Logik-Leiterplatte:
- stift(2)der CNS39 haben schlech-
ten Kontakt.

Schritt 5:

Wird dem Stift(2)der CNP4O (an der
Logik-Leiterplatte) das ACL -Signal

& ——»| zugeleitet?

(Wechselt der Ausgang ungefshr 0,7
Sekunden nach Einschalten des
Netzschalters von 3 V auf 0 V um?)

An der Logik-leiterplatte:

* Q5 ist fehlerhaft

* Kondensator und Widerstand um
Q5 haben schlechten Kontakt.

* X1 (32,76 kHz) ist fehlerhaft

* C2, C3 oder R31 haben schlechten
Kontakt

* |C1 ist fehlerhaft

* CNS40 oder CNS44 (18-polige
Steckverbindung) haben schlechten
Kontakt.

Schritt 6:

Ist der Stromzustandseingang der
mikroprozessorgesteuerten Einheit
{gem3R Steuerungstabelle in Abb.
44—1) normal? Beide Steckverbin-
dungen CNS40 (an der Logik-Leiter-

Y

platte) und CNS43 (an der mikro-
prozessor-gesteuerten Einheit) ent-
fernen, den Netzschalter einschalten
und Uberpriifen, ob der Kontakt
SW21 (am RLY1) ungeféhr 0,7
Sekunden spater eingeschaltet wird.

An der Logik-Leiterplatte:

* Q6 ist fehlerhaft

* Kondensator, Widerstand oder
Diode um {C1 ist fehterhaft

* IC1 ist fehlerhaft

Die Schritte 3, 4 und 5 nochmals
tiberpriifen.

Schritt 7:

Y

Ist CNS41 (Mechanismusschalter
SW24 ~ SW32) und CNS43 (an der
mik roprozessor-gesteuerten Einheit)
falsch angeschlossen (Fehlkontakt)?
Ist ein Kurzschiul? mit Nachbarstif-
ten vorhanden?

Ja L
Nein
Ja -
Nein
Ja N
Nein
Ja

An der Logik-Leiterplatte:

* Q10 ist fehlerhaft

* C22 hat schlechten Kontakt
¢ IC1 ist fehlerhaft

—38—

* Verbindungen haben schlechten
Kontakt.

* Schalter kurzgeschliossen
(SW24 ~ SW32}

* CNS43 ist fehlerhaft




VORKOMMEN

Selbst durch Dricken der
Eingabetasten der mikropro-
zessorgesteuerten Einheit
kann keine selbstandige
Eingabe erzielt werden.

PRUFPUNKTE

Schritt 8:

\/

Kann Normaleingabe durch Aus-
wechseln der mikroprozessor-gesteu-
erten Einheit erlangt werden?

1

MOGLICHE URSACHE

VORKOMMEN

* Die mikroprozessor-gesteuerte
Einheit ist fehlerhaft,

Schnellvolauf- und
Riickspulbetrieb werden
nicht ausgefihrt.

2. Beim Einlegen einer Kassette spricht die automatische Bandspannvorrichtung nicht an.

Selbst nachdem der Kasset-
tenhalter geschlossen wurde,
wird weiterhin __"" auf der
Bandzahlwerkanzeige und
000" auf der Anzeige der
gegenwartigen Programm -
zah| angezeigt.

Schritt 9:

Leuchtet die LCD-Anzeige “"COUN-
TER MEMORY " einige Sekunden
nach Einlegen einer Kassette auf?

* Den Schritt 4 nochmals dberprifen.

Schritt 10: A

Wechselt der Ausgang an den Stiften
(9)und (11) des IC2 {an der Logik-
Leiterplatte) von ‘‘Low’’ auf “High"-
Pegel um, wenn eine Kassette einge-
legt wird? Wird der Zahlpuls ( &)
dem Stift(4)der CNP40 zugeleitet?

Am Mechanismusblock:

| * Die Schalter SW19 oder SW20 sind

schlecht eingestel|t oder ungeni-
gend ausgerichtet.
* SW19 oder SW20 sind fehlerhaft.

Schritt 11: \

Die Transistoren jedes Treibkreises
{iberpriifen.

Ja
Nein
Nein
Ja
Nein
Ja
Ja

An der Logik-Leijterplatte:

* Q1,Q2, Q3 oder Q4 sind fehlerhaft.

* C1 ist fehlerhaft

* Uberpriifen, ob die Spannung {Vcc)
am Stift des {C2 auf ungefdhr
5V kommt.

* |C2 ist fehierhaft

* Q7 ist fehlerhaft

An der Mechriismus-Leiterplatte:

* {C401 ist fehlerhaft oder schlecht
eingestellt.

Wiedergabebetrieb wird
nicht ausgefihrt.

3. Keine mechanische Aktion wird beim Driicken der Mechanismussteusrungstasten ausgefiihrt.

Keine mechanische Aktion
wird ausgefihrt, wahrend
Mechanismus-Betriebsan-
zeige aufleuchtet. (Drei
Sekunden spater verldscht
der Anzeiger)

Schritt 12:

\J

Wechselt der Ausgang des IC2 {(um
die betreffende Téuchspule oder
Motor zu steuern) von ‘“‘Low’’- auf
“High'' -Pegel um, wenn der Anzeiger
aufleuchtet?

An der Mechanismussteuerungsieiter-
platte:

* CNS5 hat schlechten Kontakt

* Mit Schritt 17 fortfahren,

A J

Der Tonkopf wird ange-
hoben und verbleibt in
dieser Stellung.

Die Transistoren jedes Treibkreises
berpriifen.

PRUFPUNKTE

MOGLICHE URSACHE

An der Mechanismussteuerungslei-

terplatte:

* Die Spannungen um die Transisto-
ren zum Treiben von SO.402
Gberprifen,

* Q401 bis Q406 sind fehlerhaft
{offen)

* D404 ist fehlerhaft (kurzgeschlossen)

An der Logik-Leiterplatte:

* CNS38 hat schlechten Kontakt

An der Mechanismussteuerungs-

Schalterleiterplatte:

* Schnellvorlauf- oder Riickspul-
schaltverbindung ist abgetrennt.

* SW27 (Riickspulung) oder SW29
(Schnellvoriauf) ist fehlerhaft

* CNS41 hat schiechten Kontakt

* Mechanische Teile sind fehlerhaft.
{Antriebsriemen usw.)

Schritt 13:
Die Schritte 10 und 11 nochmals Ja
tiberpriifen.
Schritt 14:
Ja Ja
Dreht sich der Tonwellenmotor?
Nein
Schritt 15: \
Erreicht der Ausgang am Stift@des Nein
@——=| |C2 {an der Logik-Leiterplatte)
""High'’-Pegel?
Ja

Diese Stdrung ist die Ursache der in
Schritt 10 beschriebenen Fehlfunk-
tion

An der Mechanismussteuerungsleiterﬁ

platte:

* CNSb hat schlechten Kontakt

* Q431 oder Q432 ist fehlerhaft
(offen)




r VORKOMMEN

Die Mechanismus-Betriebs-
artenanzeigen leuchten
auch nicht auf.

*2

Nein

Schritt 17:

PRUFPUNKTE

Schritt 16:

Erreicht der Ausgang des Stiftes
des IC2 (an der Logik-Leiter-
platte) “High" -Pegei?

MOGLICHE URSACHE

\ J

\

An der Mechanismussteuerungsleiter-

platte:

* CNSb hat schlechten Kontakt

* Die Spannungen um die Transisto-
ren zum Treiben von SOLL401
Uberpriifen.

* Q407 bis Q412 sind fehlerhaft.
(offen)

* D408 ist fehlerhaft (kurzgeschlossen)

An der Mechanismussteuerungs-

Schalterieiterplatte:

* SW24 bis SW32 sind fehlerhaft

* Teile um die Schalter haben
schlechten Kontakt,

An der Mechanismussteuerungs-

Schalterleiterplatte:

* LED 16 bis LED23 sind fehlerhaft

An der Logik-Leiterplatte:

* IC2 ist fehlerhaft

4. Die Kassette wird durch den Betrieb der automatischen Bandstraffungsvorrichtung oder bei APMS-Betrieb in eine falsche Stellung gebracht.

Die Bandgeschwindigkeit
wird durch den Betrieb

der automatischen Bandstraf-
fungsvorrichtung oder

bei APMS-Betrieb, bei

der “1/5-Rickspulfunk-
tion’’ ernéht. (Erreicht

die Bnadgeschwindigkeit

fir normalen Schneilvor-
lauf oder Riickspulgeschwin-
digkeit.)

Schritt 18:

A\

Erreicht der Ausgang des Stiftes
@ des IC2 (an der Logik-Leiter-
platte) beim ‘“1/5-Rickspulbe-
trieb” 'Low"’-Pegel?

Nein

Ja

An der Logik-Leiterplatte:
* R21 hat schlechten Kontakt
* IC2 ist fehlerhaft

An der Mechanismussteuerungsleiter-

paltte:

* 0419 oder Q420 ist fehlerhaft
{kurzgeschiossen)

* Teile um Q419 sind fehterhaft.
(kurzgeschiossen)

VORKOMMEN

5. Schnellvorlauf- oder Riickspulbandgeschwindigkeit ist schneller oder langsamer als normal.

Die Schnellvoriauf- oder
Rickspulgeschwindigkeit
ist zu schnell.

PRUFPUNKTE

|

Schritt 19:

MOGLICHE URSACHE 1

Die Schnelivorlauf- oder
Riickspulgeschwindigkeit
ist zu langsam.

Schritt 20:

Erreicht der Ausgang des Stiftes @
(1/5 REW) des IC2 (an der Logik-
Leiterplatte} beim Schnellvorlauf-
oder Riickspulbetrieb “High " -Pegel?

Nein

An der Mechanismussteuerungsleiter-

platte:

* Q422 bis Q424 sind fehlerhaft.
{kurzgeschlossen)

* Q421 ist fehlerhaft (offen)

* VR401 hat schlechten Kontakt

Ja

An der Logik-Leiterplatte:
* R21 hat schlechten Kontakt
* [C2 ist fehlerhaft

An der Mechanismussteuerungsieiter-

paltte:

* Q419 oder 420 ist fehlerhaft :
(offen)

* Q421 ist fehlerhaft (kurzgeschlossen)

* Mechanismus ist fehlerhaft

6. Der Piepton fihrt fort, zu ertonen, selbst bei Nichtbetdtigung der Eingabetasten der mikroprozessor-gesteuerten Einhaeit.

Der Piepton kann durch
den Pieptonschalter aus-
geschaltet werden.

Schritt 21:

Der Piepton kann selbst
durch Betétigung des
Pieptonschalters nicht

ausgeschaltet werden.

A J

Verbleibt der Ausgang am Stift @
(R1) der CNP40 (an der Logik-Leiter-
paitte} auf “Low"-(0 V) Pegel, wenn
keine der Tasten gedriickt wird?

Nein

[

Die mikroprozessor-gesteuerte
Einheit ist fehlerhaft.

Ja

Schritt 22:

An der Logik-Leiterplatie:
* Q13 ist fehlerhaft (kurzgeschlossen)

7. Schaltuhr-Startbetrieb kann nicht vorgenommen werden.

Schritt 23:

Uberpriifen, ob der Schaltuhr-
Bereitschaftsschalter (SW22)
schlechten Kontakt hat,

* Teile um den Pieptonschalter
(SW23) sind abgetrennt.

An der Logik-Leiterplatte:

* Q9 muf sofort nach Einleitung
der Netzspannung einschalten,

* Q9 ist fehlerhaft

* D24 ist fehlerhaft (offen)




VORKOMMEN

8. APSS/APMS-Betrieb ist nicht normal.

Der APSS-/PAMS-Betrieb

PRUFPUNKTE

Schritt 24:

MOGLICHE URSACHE

wird unregelmaRig unter-
brochen.

Wird der Programmieerraumpuls

( B) dem Stift(3)der CNP4O (an

der Logik-Leiterplatte) zugeleitet?
“LLow’’-Pegel bei bespielter Bandstelle
“High’’-Pegel bei unbespielter Band-
stelle.

Ja
—

* Die mikroprozessor-gesteuerte
Einheit ist fehlerhaft

* CNS40 oder CNS44 (18-polige
Steckverbindung) hat schlechten
Kontakt,

Nein

In Ubereinstimmung mit dem vorange-

gangenen Text zur Beschreibung

des "APSS/APMS-PROGRAMM-

LEERRAUMSIGNALDETEK-

TORKREIS { ) alle betreffenden

Kreise tberprifen.

* APMS-Detektorkreis ist fehlerhaft

 Zeitkonstantkreis ist fehlerhaft

* Die Verbindungen haben schiechten
Kontakt.

9. Der Zeitzihler der, als Zusatzgerit erhaltlichen Zeitschaltuhr (AD-200T), kann nicht mit dem Kassettengeratebetrieb synchronisiert werden.

Selbst beim Driicken der

Schritt 25:

Pausentaste wéhrend
Wiedergabe- oder Auf-
nahmebetrieb zahlt der
Zeitzahler weiter, {Bei ein-
geschaltetem Synchro-
Schalter der Zeitschaltuhr,)

Erreicht der Ausgang des Stiftes

der Schaltuhrbuchse (SO502}
"Low" -Pegel wahrend des Pausenbe-
triebs? (Diese Uberpriifung muf
bei entferntem, 4-poligen 360° Ver-
bindungskabel ausgefihrt werden.)

Ja

An der als Zusatzgerat erhaltlichen
Zeitschaltuhr (AD-200T):

—» Siehe Service-Anieitung der Zeit-
schaltuhr AD-200TH,TB,TSund TD.

Nein

An der Logik-Leiterplatte:

* Q16 ist fehlerhaft (offen)

* D3 oder D4 ist fehlerhaft (kurz-
geschlossen)

1. Netzschalter

2. Uhrenschwingung
(Stift 8 des IC1)

3. Stift 2des IC1

4, ACL der Kontrolleinheit
(Kolektor des Q6)

5. ACL des IC2
(Stift 5)

6. Stromzustand
(Kollektor von Q10)

Schaltung der
Relaisklemme, um
den Stormzustand
zu bestimmen,

A— 06V

S—

“Ein"

Y
S 1
L il I
T i — Uduu“
S -k
1700 m 5V | | 200m
| ~
— 3V
““High’’-Pegel : Wahrend ACL der Kontrolleinheit
— 3V
2V —(\—/_—
22V —
— BV
100m

Offen: “‘ausgeschalteter’’ Zustand

Geschlossen: “eingeschalteter’” Zustand

Wenn die als Zusatzgerat erhaltliche Schaltuhr AD-200T (H, B, S oder
D) mit dem RT-7100H/HB verbunden ist, wird dem Gerct eing Unterstlt-
zungsspannung von 5V {um in den Uhrenschwinger 1C1 geleitet zu wer-
den), und 3V (um zur Kontrolleinheit geleitet zu werden) zugefiihrt.
Jedoch wird im Steuerungsdiagramm 2 der oben stehenden Tabelle, die
Uhrenschwingung ohne die besagte Unterstitzungsspannung gezeigt.

Abbildung 44—1 STEUERUNGSDIAGRAMM (TIMING CHART)
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Nr. 0 2 6 1 5 7 3 A 4 B 8 9 c D
Ausgang des Mechanismus- Auf Wieder Aufnah-
. . } R . ; } . . ieder- .
(Blitf;;”wekwers Retricbeart Stop Wll‘:d/er Aufnah- Wieder- m:/\rll\la'z- ZW'SCh";" |SCh\T/IE| 1/5 Schnel-| - Rick- 1/5 Rick- | APSS.- APSS- gabedam- me/Wie- Aktionen jedes Treibkreises
gabe me/Pause | gabe ' rauryau ©O-| ter Vor- ler Vorlauf | spulen spulung Vorlauf Rucklauf dergabe-
Stift Nr. Pause dergabe | matik lauf pfung dampfung
Antriebs- - - - - _ Der Antriebsachsenmotor (M401) dreht sich, wenn der Ausgang auf
7 | achsenmotor Low (High) (High) Low Low Low Low Low Low “High"'-Pegel geht.
Antriebsachsen- . _ - _ - Die Antriebsachsentauchspule spricht an, wenn der Ausgang auf
10 tauchspule Low Low Low Low Low Low Low Low Low (High) “High"-Pegel kommt.
Vorlauf- Der Vorlaufwickelmotor (M402) dreht sich in die Vorlaufrichtung, wenn
Ausgang fiir den 8 wicketmotor Low Low Low Low Low Low Low Low Low Low Low wenn der Ausgang auf ‘‘High’’-Pegel geht.
Mechanismus-
Kontroliteil Riicklauf Der Wickelmotor (M402) dreht sich in die Riicklaufrichtung, wenn
9 wickelmotor Low Low Low Low Low Low Low Low Low Low Low der Ausgang auf “High”-Pegel geht.
Die Umdrehungsgeschwindigkeit des Wickelmotors (M402) verringert sich
15 | 15 High High High High High High High High High High High High | auf 1/5, wenn der Ausgang auf “Low’’-Pegel geht. (Neben diesem Ausgang
Wickelmotor ist der “High”-Pegel des Wickeimotorenausganges auch notwendig.)
Wickel- - - - - - - Die Wickeltauchspule spricht an, wenn der Ausgang auf "‘High''Pegel
11 tauchspule Low Low Low Low Low Low Low Low geht.
Vormagnetisie- - - Der Vormagnetisierungsschwinger spricht an, wenn der Ausgang auf
Ausgang fiir den 13 rungsschwinguna Low Low Low Low Low Low Low Low Low Low “High"Pegel geht.
Verstdrker-
Kontroliteil Aufnah Die Dampf des Aufnah ark d aufgehob d
ufnahme- ) . . ) = . . . . ) ) ) ) ie Da@mpfung des Aufnahmeverstirkers wird aufgehoben, wenn der
14 dimpfung High High High High Low High High High High High High High High High Ausgang auf “Low-Pegel geht.
. ) . . . . . . . . . ) . Die Pausenanzeige-Leuchtdiode (L22) leuchtet auf, wenn der Ausgang
P h H High High h h !
17 ausenanzeige Hig Low Low High High igh ig ig Hig Hig High High High High auf “Low"-Pegel geht.
Wied b Die Wiedergabeanzeige-Leuchtdiode (D19) leuchtet auf und die
20 i e'rga e- High High High Low High High High High High High High High High Wiedergabeddmpfung wird aufgehoben, wenn der Ausgang auf “‘Low"’-
nanzeige Pegel geht.
Aufnahme- . . . . R . . . R . . Die Aufnahmeanzeige-Leuchtdiode (D21) leuchtet auf, wenn der
18 anzeige High High Low High Low Low High High High High High High High High Ausgang auf “‘Low"-Pegel geht.
Schneller . . . . . , . Die Schnelie Vorlaufanzeige-Leuchtdiode {D20) leuchtet auf, wenn der
. j h High High High High High High i j j i '
Ausgang fir den 19 Vorlaufanzeiger High Hig 9 9 ‘9 g Low Low 9 9 High High High High Ausgang auf “‘Low’’-Pegel geht.
Mechanismus-
Anzeigeteil Rickspul- Die Riickspulanzeige-Leuchtdiode (D18} feuchtet auf, wenn der Aus
. . h . h . h . . . h H h . . . . ’ =
21 anzeiger High Hig Hig Hig High High Hig ig Low High High High High gang auf “Low""-Pegel geht.
Zwischenraum- R . . . . . . . . R . . i Die Zwischenraumautomatikanzeige-Leuchtdiode {D23) leuchtet auf
High High High h High High H High !
16 automatikan- High High 9 9 9 Hig 9 9 igh ‘9 High High High wenn der Ausgang auf “Low’’-Pegel geht.
APSS- . . ) ) . . . . . . . . ) Die APSS-Vorlaufanzeige-Leuchtdiode (D17) leuchtet auf, wenn der
h r. ’
22 Vorlaufanzeiger High High High High High Hig High Hig H.|gh High Low High High High Ausgang auf “Low"-Pegel geht.
APSS- Die APSS-Riicklaufanzeige-Leuchtdiod
23 | Rickiauf- High High High High High High High High High High High Cow High High e “Rucklaufanzeige-Leuchtdiode (D16) leuchtet auf, wenn der
anzeiger Ausgang auf “‘Low’’-Pegel geht.
Anmerkungen:

Aktivausgange (effektiv).

{High-Pegel)
Gleichermalien weist “Low’’ auf ein Niedrigpegelsignal (*Low’’-

Pegel) hin.

. Die mit einem{(__) -Zeichen gekennzeichneten Ausginge sind

. Das Wort “’High" in der Tabelle weist auf ein Hochpegelsignal hin.

Tabelle 456—1 AUSGANG DES BEFEHLSDEKODERS (IC2)




Bandzahlwerk,

Zahlwerkspeicherung,

Gegenwirtige

APMS, Zahlenein-

Mechanismus-

Programmtasten Zahleneingabe, Zahleneingabe, Direktzdhlwerk- Adresse, Zahlenein- gabe, Eingabe- APMS, Uber- Kontrolltaste, B K
Kassettengerat- Eingabeeinstellung, | Eingabeeinstellung, speicherung gabe, Eingabeeinstel- | einstellung, springen/Prifen Automatiktaste, emerkungen
Betriebsart Laschung Laschung lung, Ldschung Léschung Manuelltaste
Stromzustand
Hoff'’ Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Mikroprozessor-gesteuerte Einheit ist ausgeschaltet.
Netzschal ter {048 : “off")
o
{ausgeschaltet) Stromzustand “‘on"’ Wenn die mikroprozessor-gesteuerte Einheit eingeschaltet ist, bleiben
(eingeschaltet), Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb alle Speicherinhalte gespeichert, selbst wenn die Leuchtdioden nicht
(0O48: “on”’) aufleuchten.
Kassettenhalter
gedffnet O O O Q Q Q Kein Betrieb
(038 "“off"")
Netzschalter “on”’
{eingeschaltet)
soviom ot | () O O O O O
Wiedergabe/Pause O Kein Betrieb Q Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb
Aufnahme/Pause Q Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb
Wiedergabe O Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb
Aufnahme/ O Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb
Wiedergabe
Wihren des manuellen Betriebs leuchtet nur die Fllssigkristallanzeige
Manustle (LCD) des Zahlwerkes auf, wiahrend die anderen nicht aufleuchten.
Betriebsart Zwischenraum- . . Von der mikroprozessor-gesteuerten Einheit unabhangiger manueller
. Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb in Betrieb Kein Betrieb . - gig
des automatik Kein Betrie gin Betrie Wie bei Betrieb kann nur fir die Bandzdhlwerkfunktion vorgenommen werden.
Mechanismus ““Mechanismus- Direktspeicherbetrieb ist auch moglich bei Aufleuchten der Flussig-
Kontrolitasten- kristallanzeige (M},
Schneller Vorlauf O Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb operation” der
Tabelle 36—1
Riickspulen O Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betir
APSS-Vorlauf O Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb
APSS-Ricklauf O Kein Betrieb Q Kein Betrieb Kein Betrieb Kein Betrieb
Wihrend des automatischen Bandzahlwerkspeicherbetriebs leuchtet nur
Bandzahi- . . . . die Flissigkristallanzeige der Zahlwerkspeicherung auf, wahrend die an-
i H Kein Betrieb 5 i i i i i
i werkspeicher Kein Betrieb ' e Kein Betrieb Kein Betrisb Kein Betrieb Kein Betrieb deren LCD’s nicht aufleuchten. Alle Eingabetasten kénnen manuell
Aut?matlsche nicht betdtigt werden.
Betriebsart " - :
des SDGICheratl)ruhf ist Wihrend des automatischen Betriebs der APMS-Vorrichtung, leuchtet
nicht maglich. die APMS-Flissigkristallanzeige auf, wihrend die anderen LCD's
Mechanismus Kein Betrieb ) . ) ) . ) o nur die ssigkristallanzeige auf, wal i e
APMS - Nor An;eige Kein Betrieb O Kein Betrieb Kein Betrieb :“p‘:zggggg‘;{) des unbeleuchtet bleiben. Die Fliissigkristallanzeige fiir das Bandzahlwerk
Mechanismus kann kann jedoch durch Driicken der Bandzahlwerktaste zu dieser Zeit
ausgefiihrt werden. eingeschaltet werden.
Anmerkaungen:

1. Die mit einem

kénnen ausgefiihrt werden.

—47 -

bezeichneten Betriebsvorgédnge

Tabelle 471 BETRIEB DER PROGRAMMTASTEN
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Betriebsart des

Mechanismus-
Kontrolitasten

Manuelltasten

Automaitktasten

[ * Zwischen-

Kassettengerites — Stop Wiedergabe Pause Schneller Vorlauf Rickspulen * Aufnahme raumautomatik APSS-Vorlauf APSS-Rucklauf Wiedergabeautomaitk | Wiederholautomatik | Suchautont
- @ - ® ® ® ~ -0 | ® -0 | ® @ B
0 | Stop \\ 0——>2->C——1 ~ 0-—>3 0-—-—>4 0-—>6 T 0-—>C~-—>8~—> |0~-—>C—-——>9——> |0——>X 0——=Y 0——>2Z
T~
| 2——>C->1 2->C-—>1
. N = T~
©® @ ® ® @0 | @0 |- .
1 Wiedergabe 1——>C——0 1——>C——>2 1——>C——>0— 1——=>C——>0——> h N 1—>C—>8——> 1—-—=>C—>9——> \\
I
3 4 - 2-=>C——>1 2-=>C——1
S ~_ . ~.. T ~.
. © @ ® @ ~ ®-—0 @-—® o .
2 | Wiedergabe/Pause 2——>0 2——=>C~——>1 2-—>3 2 ——4 \\\\ T 2> C 8-> | 2—>C—>Q——> T
T~ | 2-—>cCc—>1 2~ C -~ 1
© @ ~__ ® ~ ®---0 | ®—-0 |- . S
3 | Schneller Vorlauf 3-—-0 3-—>2——>C-— \\\ 3-—>0-—>4 3--0-—-C-—> |3-»>0->C——> T~ T
1 2-——>C-——1 2-—>C~—>1
~ .
) © @ ® ~ ~ . ®-—@ @--—>) .
4 | Riickspulen 4-->0 4 ——> 2 ~=>C —> 4-—0-—>3 ~_ S 4-—>0——>C——> |4—>0-=>C—— S~
1 I 2——>C—-—1 2= C——1 N
. =T <
6 - —— -~ . -
Manuelle . Aufnahme/ @ \\\ O @ @ RN @ h)@ T \\ T~
Betriebsart 5 Wiedergabe 5-=>D-=>0 5——>D-——>6 5——>D~—=>0-—">| 5->D-—>0—> 5~—>7-—>D—— e . \\\ ~
3 4 6 ™
~_ - ! —
© ® ~ © ® . @-—® | . ™
*6 | Aufnahme/Pause 6-—0 6~—>D-——>5 e 6——>0~—>3 6——>0—>4 I P B——>D-——>7—— T~
~. \ ; \\
A i D—>86
e \\‘\\ \\ N ‘ \\ - e ~.
7 | Zwischenraum- T ) \\ T S~ S~
automatik ™ ~ T ™~
~_ -
. Ny N Ny ~.
® ) ~ . ~ .
8 APSS-Vorlauf 8—-—0 \\ \ T~ g g \\\
~ \\ T 1 T § \\ )
@ \\‘\\ \\\\ ‘\\\\\ \\\\\ 1 \\\\ \ \\ T ‘\\\\
9 | APSS-Riickiauf 9-—>0 - . S . T ™~ . .
\\\\ \ \\\\\ \\\
~— i\\ —
@ \\‘\ ~ ! \ o ) -
X | Wiedergabeautomatik] X —— 0 \ - ™~
Automatische
Betrigbsart < < :
(APMS/ (® ™~ - ™~ ~ — ~_ ~~_
»e \\ .
Bandzahlwerk- Y | Wiederholautomatik | Y ——0 \ o \ \ >~ .
speicherung) \ ™ S -
.
.
@ - . ‘\\ \\\\ \\ \\\\
Z | Suchautomatik Z-—>0 \ T -
- .
Verringert auf 1/5 —
A Schnellvorlauf T~
B Verringert auf .
Kurzzeitige 1/5 Rickspulen \ \‘\
Funktion T~
C Wiedergabedampfung - B T - \ =
D Aufnahme/ — i T T
Wiedergabedampfung - - -
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Tabelle 52—-1 BETRIEB DER MECHANISMUS-STEUERUNGSTASTEN
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Manuelltasten

Automaitktasten

Schneller Voriauf

Rickspulen

* Aufnahme

+ Zwischen-
raumautomatik

APSS-Vorlauf

APSS-Rucklauf

Wiedergabeautomaitk

Wiederholautomatik

Suchautomatik (cue)

Bemerkungen:

®-—0

0~-—>C—-——>8——

2-—>C-——>1

&0

0——>C——>9——>

2—>C——>1

®

0—>X

®-—O

1——>C—-—>8——>

2-——>C——>1

@@
1——=>C-—>9——

2——>C =1

®-—O

2——>C——>8——

2->C-—1

®-—®

2—=>C——>9——>

2—>C—>1

Wiedergabe/Pause Funktion wird durch Driicken der Pausetaste wahrend
des Wiedergabebetriebs erreicht.

®-—

3—=>0—-—>>C——

2-=>C—>1

®-—®

3-—=>0-—>C——>

2—=>C——>1

®-—®

4-——>0——>C——
2—=>C——>1

@-—®

4——>0——>C——>

B——>7-—>D——> |

Aufnahmefunktion Aufnahme/Wiedergabe (Bandlauf) wird durch Drik-
ken der Aufnahmetaste zuerst und als nachstes durch Driicken der Wieder-
gabetaste {play)} erreicht. Das Driicken der Aufnahmetaste allein ergibt
Aufnahme/Pause Funktion.

Aufnahme/Pause Funktion wird durch Dricken der Aufnahmetaste in
der Stop-Funktion und auch durch Dricken der Pausetaste in der Auf-
nahme/Wiedergabe-Betriebsart erreicht. Dieser Vorgang wird wiederum
vom Zwischenraumautomatikbetrieb gefolgt.

Zwischenraumautomatikbetrieb wird durch Driicken der Zwischenraumautomatiktaste
wihrend der Aufnahme/Pause-Funktion oder Aufnahme (Aufnahme/Wiedergabe) -
Betriebsart erreicht. Jedoch kehrt das Gerat ungefihr 4 Sekunden nach Betdtigung, auto-
matisch auf die Aufnahme/Pause-Funktion zurick. Wahrend der Zwischenraumauto-
matikbetatigung, wie 7 > D—6, kann keine der Kontrolltasten des Mechanismus manus!|

betatigt werden.

Beim Driicken der APSS-Vorlauftaste findet die Programm auf Pro-
gramm-Zwischenraumdetektion statt und das Gerat schaltet sich auto-
matisch auf Wiedergabebetrieb um. Wahrend dieses Vorganges, wie
8 >0 —>2—>C — 1, kann keine der Kontrolltasten des Mechanismus,
mit Ausnahme der Stoptaste, betétigt werden.

Beim Driicken der APSS-Riicklauftaste findet die Programm auf Pro-
gramm-Zwischenraumdetektion statt und das Gerat schaltet sich auto-
matisch auf Wiedergabebetrieb um. Wahrend dieses Vorganges wie
9—>0—->2->C —>1, kann keine der Kontrolitasten des Mechanismus,
mit Ausnahme der Stoptaste, betatigt werden,

Wahrend automatische

Bandzahlwerkspeicherungen ausgefihrt werden, kann

Betriebsfunktionen,

APMS-Programme oder
mit Ausnahme

der Stoptaste, keine Kontrolltasten des Mechanismus manuell betatigt

werden.
APMS:

Lz»c»1»c§83

Bandzahlwerkspeicher:

0

B

ﬂ&}yj XYZ
¥ ¢
0 0

Loscs1>c— 0830830

¥

/YOXA}V
Fg

XYz

0

Die Mechanismusfunktionen A, B, C, und D sind voribergehende Funk-
tionen, die wahrend des Momentes, in dem eine bestimmte Mechanismus-
Kontrolltaste gedriickt wird und dem Erreichen der gewlinschten
Betriebsfunktion einsetzt. Natirlicherweise sind fir diese Zwischenfunk-

tionen weder Tasten noch Anzeiger vorhanden.

Beispiel:

Wenn die Wiedergabetaste wahrend der Stopfunktion gedriickt wird,
werden die Funktionen wie folgt eingeleitet:
0 (Stop) — 2 (Wiedergabe/Pause) - C (Wiedergabedampfung) — 1 (Wie-

dergabe).

Tabelle 52—1 BETRIEB DER MECHANISMUS-STEUERUNGSTASTEN

—53—

—54—

Anmerkungen:
(1) Eine Kreismarkierung

in der

Tabelle zeigt an, daR das Kasset-

tengerat
bestimmten

beim Dricken
Kontrolitaste wah-

einer

rend manuellem oder automati-
schem Betrieb des Gerates, von
der gegenwadrtigen Funktion auf
die durch das Driicken der Taste
bestimmte Funktion umschaltet.
Die entsprechende Funktionsart
wird durch die Nummer in der

Kreismarkierung

angezeigt.

Anzeigen wie 0 > 2 - C —> 1 die-
nen zur Veranschaulichung der
Funktionen, die vom Gerat zur
Erreichung der gewiinschten Be-
triebsart vorgenommen werden.

(2) Die Kreismarkierungen
zeigen an, dal} eine

>
automati-

sche Ubertragung von einer Be-
triebsart zu einer anderen vor-

genommen wird.

Die entsprechenden Betriebsarten
werdery durch die Nummern in

den Kreismarkierungen

angezeigt.
Beispiel:

-

Wenn die APSS-Vorlauftaste wah-

rend Wiedergabebetrieb

ge-

driickt wird, schaltet sich das Ge-.
rat zuerst auf APSS-Vorlaufbe-

trieb

um, und kehrt dann nach

Erreichen des Endes automatisch
auf den Wiedergabebetrieb

zuriick.

Der Vorgang lauft wie folgt ab:
@ (Wiedergabe) — C (Wieder-

gabedampfung) —
Vorlauf) — 2
Pause} — C
fung) -

(APSS-

{Wiedergabe/
{Wiedergabedamp-
(Wiederg.)

(3) Die Markierung [~—_] zeigt den

Fall an, bei

dem selbst beim

Dricken einer der Mechanismus-

Kontrolltasten keine
eintritt und die

Reaktion

gegenwartige

Betriebsart beibehalten wird.
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